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1. Einfithrung

1.1 Beschreibung

Die Mikroprozessor basierten PID-Regler der PLATINUM™-Serie bieten eine herausragende Flexibilitat.
Wahrend der Entwicklung des dullerst leistungsfahigen und vielseitigen Reglers wurde groRe Sorgfalt auf
ein Hochstmal} an Einrichtungs- und Anwendungskomfort verwendet. Die automatische Erkennung der
Hardwarekonfiguration macht das Setzen von Briicken Gberflissig und ermoglicht der Firmware eine
automatische Vereinfachung der Bedienstruktur, indem alle fir eine bestimmte Konfiguration nicht
zutreffenden Menioptionen ausgeblendet bleiben.

Flr die Eingangsart besteht die Auswahl zwischen 9 Thermoelement-Typen (J, K, T, E, R, S, B, Cund N),
Pt-Widerstandsfiihlern (100, 500 oder 1000 Q mit Kurve 0,00385, 0,00392 oder 0,003916), Thermistoren
(2250 Q, 5 kQ und 10 kQ), DC-Spannung oder DC-Strom. Fiir die optimale Anzeige von Druck, Durchfluss
oder anderen ProzessgréfRen sind die analogen, bipolaren Spannungs- oder Stromeingange bei freier
Dezimalstellenwahl auf praktisch alle technischen Einheiten vollstandig skalierbar.

Als Regelalgorithmen stehen 2-Punkt- oder PID-Regelungen (auch mit Heizen/Kihlen-Ausgédngen) zur
Verfiigung. Die PID-Regelung beinhaltet eine Selbstoptimierungsfunktion; zusatzlich wird der PID-
Algorithmus durch eine Fuzzy-Logik adaptiv optimiert. Mit dem Gerat lassen sich Programme erstellen,
die aus bis zu jeweils 8 Rampen- und Haltesegmenten bestehen, wobei innerhalb jedes Segments
verfligbare Aktionen durch Ereignisse ausgeldst werden kdnnen. Bis zu 99 Sollwertprogramme lassen
sich speichern und verketten, um eine maximale Flexibilitdt zu ermdglichen. Die Alarme lassen sich als
Grenzwert- oder Bereichsalarme mit absoluten oder relativen Alarmsollwerten einrichten.

Die Regler der PLATINUM™ -Serie sind mit einem groRen, auf drei Farben programmierbaren Display
ausgestattet und bieten die Moglichkeit, mit jedem ausgeldsten Alarm die Farbe zu wechseln.
Ausgangsseitig sind verschiedene Konfigurationen mit mechanischen Relais, Halbleiterrelais, DC-Impuls
sowie analogen Spannungs- oder Stromausgangen sind verfligbar. Jedes Gerat wird standardmaBig mit
USB-Schnittstelle fiir Firmwareaktualisierung, Konfigurationsmanagement und Datenibertragung
geliefert. Als Optionen sind Ethernet- und RS232-/RS485-Schnittstellen lieferbar. Der frei skalierbare
Analogausgang lasst sich als Regler- oder Schreiberausgang konfigurieren, der dem auf dem Display
angezeigten Wert folgt. Die Versorgung erfolgt Gber ein Universal-Netzteil fir 90 bis 240 V AC. Bei der
Niederspannungsoption kann das Gerat mit 24 V AC oder 12 bis 36 V DC betrieben werden.

Zusatzliche Funktionen, die normalerweise wesentlich teureren Reglern vorbehalten sind, machen
dieses Gerat auBerst attraktiv in seiner Klasse. Einige dieser standardmalig enthaltenen
Zusatzfunktionen sind externer Sollwert fiir die Einrichtung einer Kaskadenregelung, Hi-Hi-/Low-Low-
Alarmfunktionalitat, externe Quittierung, externes Starten von Sollwertprogrammen, Heizen/Kihlen-
Regelung, Speichern und Ubertragen der Konfiguration sowie Kennwortschutz fiir die Konfiguration.
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1.2 Uber dieses Handbuch

Dieser erste Abschnitt des Handbuchs befasst sich mit den Anschlissen auf der Riickseite des Gerdtes
und den Verdrahtungsanweisungen. Eine kurze Ubersicht iber die Meniistruktur und die Navigation in
den Meniis der PLATINUM™-Serie folgt in Abschnitt 2. Abschnitt 3 beschreibt dann die vollstindige
Mendistruktur der PLATINUM™-Serie. Zur Erinnerung: nicht alle Befehle und Parameter in dieser
Mendstruktur werden auch tatsachlich auf Ihrem Gerat angezeigt, da fir lhre Konfiguration nicht
relevante Befehle und Parameter automatisch ausgeblendet werden. Sich wiederholende
Menistrukturen werden in Grau hervorgehoben und nur einmal dargestellt, sie werden aber mehrfach
verwendet. Beispiele sind die Skalierung von Prozesseingangen fir die verschiedenen
Prozesseingangsbereiche, die Einstellung des Kommunikationsprotokolls fiir die verschiedenen
Kommunikationskandle oder die Konfiguration mehrerer Ausgéange.

Dieses Handbuch ist fiir die Nutzung auf dem Rechner optimiert. Die blauen Eintrage in der
Mendstruktur von Abschnitt 2 sind Links, Gber die Sie direkt zum entsprechenden Referenzabschnitt
gelangen, wenn Sie darauf klicken. Der Referenzabschnitt umfasst den Initialisierungsmodus in Abschnitt
4, den Programmiermodus in Abschnitt 5 und den Betriebsmodus in Abschnitt 6. Dort finden Sie
detaillierte Informationen zu den verfligbaren Parametern und Befehlen, deren Arbeitsweise und
welche Einstellungen und Werte besonders sinnvoll sind. Auch der Referenzabschnitt enthalt
anklickbare Querverweise, die blauen Abschnittstitel sind jedoch keine Links. Das Inhaltsverzeichnis auf
den Seiten 3 bis 6 besteht ebenfalls aus Links, die Sie zu den aufgefiihrten Stellen im Handbuch fiihren.
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1.3 Sicherheit

Dieses Gerat ist mit dem internationalen Warnzeichen fiir Vorsicht gekennzeichnet. Bitte lesen Sie
unbedingt diese Anleitung, bevor Sie das Gerat installieren oder in Betrieb nehmen, da sie wichtige
Informationen zur Sicherheit und elektromagnetischen Vertraglichkeit enthalt.

Dieses Instrument ist ein Gerat fir den Tafeleinbau mit einem Schutz entsprechend EN 61010-1:2010,
Sicherheitsbestimmungen fir elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgeréte. Die Installation des
Gerats darf nur durch entsprechend qualifiziertes Personal erfolgen.

A Um einen sicheren Betrieb zu gewahrleisten, sind unbedingt die folgenden Anweisungen zu
befolgen und die Warnhinweise einzuhalten:

Das Instrument verfligt Giber keinen eigenen Netzschalter. Daher ist ein externer Schalter oder
Trennschalter in der Installation vorzusehen. Der Schalter muss mit seiner Funktion beschriftet sein und
muss in der Ndhe des Gerates installiert werden. Der Schalter muss fiir den Bediener einfach zu
erreichen sein. Der Schalter oder Trennschalter muss alle anwendbaren Anforderungen nach IEC 947-1
und IEC 947-3 erfiillen. Flr diesen Schalter darf kein Schnurschalter, also ein in die Leitung integrierter
Schalter, verwendet werden.

Weiterhin muss eine Sicherung als Uberstromschutzvorrichtung installiert werden, um zu verhindern,
dass bei Geratefehlern ein zu hoher Strom flieRt.

e Die auf dem Aufkleber oben auf dem Geh&use angegebenen Spannungen dirfen nicht
Uberschritten werden.

e Schalten Sie vor allen Arbeiten an Signal- und Versorgungsanschliissen immer die
Spannungsversorgung des Instruments ab.

e Aus Sicherheitsgriinden darf das Instrument auch auf der Werkbank oder dem Labortisch nicht
aullerhalb des Gehduses betrieben werden.

e Das Gerat darf nicht in Umgebungen mit brennbaren oder explosiven Atmospharen betrieben
werden.

e Das Instrument darf nicht Regen oder Feuchtigkeit ausgesetzt werden.

e Bei der Installation des Instruments ist auf eine ausreichende Liiftung zu achten, um
sicherzustellen, dass die spezifizierte Betriebstemperatur des Instruments nicht iberschritten
wird.

e Dimensionieren Sie elektrische Leitungen entsprechend der Anforderungen an elektrische
Leistung und mechanische Belastung. Um der Gefahr elektrischer Schlage und Kurzschlisse
vorzubeugen, sollten Leitungen bei der Installation des Instruments immer nur soweit abisoliert
werden, dass aullerhalb der Schraubklemmen keine blanken Leitungen freiliegen.
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A Hinweise zum EMV-Schutz

e Um einen effektiven EMV-Schutz sicherzustellen, sollten immer abgeschirmte Kabel verwendet
werden.

e Fiihren Sie Signal- und Netzkabel nie in der gleichen Durchfiihrung oder dem gleichen
Kabelkanal.

e Verwenden Sie fiir die Signalleitungen verdrillte Kabel.

e Sollten weiterhin Probleme im Bereich EMV auftreten, installieren Sie Gber den Signalleitungen
nahe am Instrument Ferritperlen.

A Die Nichtbeachtung aller Anweisungen und Warnungen erfolgt auf lhr eigenes Risiko und kann

zu Sachschiden, Verletzungen und/oder zum Tode fiihren. Omega Engineering iibernimmt keine
Haftung fiir etwaige Schaden oder Verluste, die aus der Nichtbeachtung einzelner oder samtlicher
Anweisungen oder Warnungen resultieren.
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1.4 Verdrahtungsanweisungen

1.4.1 Anschliisse auf der Riickseite

Ethernetbuchse (bei installierter EIP-Option)

8 7 OUTPUTS ETHERNET
— | - RST
t1z|6|5|af3]|2(1 Status-LEDs fiir die Ethernet-
Os STATUS . . R
POWER ACT Schnittstelle (bei installierter EIP-
o) ™

INp::S Option)
m,@@@@@@@ Mﬂﬂ@@l@ll@@l@l@ﬂ :4:!3 <— USB-Stecker

anu&aaﬂuu5|

=N -
N =
8-poliger Netz-/Ausgangsanschluss 10-poliger Eingangsanschluss

Abbildung 1.1 — Modelle CN8Pt: Anschliisse auf der Riickseite

8-poliger Netz-/Ausgangsanschluss 10-poliger Eingangsanschluss

(Al O =)
51 T ||POWER |

BEGREREE)!

PRI == (= .
_ : '\Tj@@lit

m O M«
E E AcT |
I Tx
Ept
| [
Ktﬂ It H?‘j
Ethernetbuchse (bei Status-LED:s fiir die Ethernet-Schnittstelle USB-Stecker
installierter EIP-Option) (bei installierter EIP-Option)

Abbildung 1.2 — Modelle CN16Pt und CN32Pt: Anschliisse auf der Riickseite
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1.4.2 Anschlief3en der Spannungsversorgung

SchlieRen Sie die Netzversorgung gemaR Abbildung 1.1 an die Kontakte 7 und 8 des 8-poligen Netz-
/Ausgangsanschlusses an.

AC-Versorgung DC-Versorgung
90 -240 v AC 110 - 375V DC

Schalter/ Sicherung 1 E 7 6 5 4 3 2 1ﬁ|

L—0  o——"—

N—O//G - Verwenden Sie fiir die
oder ' / z \  Spannungsversorgungsanschliisse
Optionale Do ausschlieRlich Kupferleiter.

Niederspannungsversorgung

{/ Sicherung 2
o} N\,

Vorsicht: Verbinden Sie das Gerat erst dann mit der Spannungsversorgung,
wenn Sie alle Ein- und Ausgange angeschlossen haben. Nichtbeachtung kann zu
Verletzungen fihren!

Abbildung 1.3 — Netzversorgungsanschliisse

Standardspannungseingangen (90-240 V AC) einzuhalten, indem eine die geltenden
Sicherheitsvorschriften erfiillende DC- oder AC-Quelle verwendet wird, die dieselbe
Uberspannungskategorie und denselben Verschmutzungsgrad wie die Standard-AC-Versorgung
(90-240 V AC) aufweist.

f Bei der Option mit Kleinspannungsversorgung ist derselbe Schutzgrad wie bei

Die EN61010-1, Sicherheitsbestimmungen fiir elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und
Laborgeréte, verlangt die Spezifizierung der Sicherungen gemal IEC127. Diese Norm legt fir
trage Sicherungen den Buchstaben , T fest.
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1.4.3 Anschlief3en der Einginge
Tabelle 1.0 gibt eine Ubersicht tiber die Anschlussbelegung des 10-poligen Eingangssteckverbinders.
Tabelle 1.1 beschreibt die Anschlussbelegung der Universaleingange fiir die verschiedenen Sensorarten.
Die Auswahl der Sensoren erfolgt vollstandig tiber die Firmware (siehe 4.1 Eingangskonfiguration (INIt >
INPt)), beim Wechsel von einem Sensortyp auf einen anderen sind keine Briickeneinstellungen
erforderlich. Abbildung 1.2 zeigt den Anschluss von Widerstandsfiihlern in verschiedenen
Konfigurationen. Abbildung 1.3 zeigt die Verdrahtung des Prozessstromeingangs mit interner oder
externer Speisung.

Pin-Nr. Kode Beschreibung

1 ARTN Analogsignalriickleitung (Analogmasse) fiir Sensoren und externer Sollwert

2 AIN+ Positiver Analogeingang

3 AIN- Negativer Analogeingang
Analogspannungsversorgung (zurzeit nur fir Widerstandsfihler mit 4-

4 APWR  Leiteranschluss)

5 AUX Aux-Analogeingang fir externen Sollwert

6 EXCT Spannungsausgang zur Aufnehmerversorgung, gegen 1ISO GND (Masse)
Digitaler Signaleingang (Quittierung, usw.), positiv bei > 2,5V, gegen ISO GND

7 DIN (Masse)

Isolierte Masse fiir serielle Kommunikation, Aufnehmerversorgung und

8 ISO GND Digitaleingang
9 RX/A Serielle Kommunikation: Empfangen
10 TX/B Serielle Kommunikation: Senden
Tabelle 1.1 — Anschlussbelegung des 10-poligen Eingangssteckverbinders
Nummer Prozess- Prozess- Thermo- RTD,2- RTD,3- RTD, 4- Thermistor Externer
des Pins spannung strom element  Draht Draht Draht Sollwert
1 Rtn % RTD2-  RTD2+ Rtn(*)
2 Vin +/- I+ T/C+ RTD1+ RTD1+ RTD1+ TH+
3 - T/C- RTD2- TH-
4 RTD1- RTD1- RTD1-
5 V/IIN

*Wenn der externe Sollwert in Verbindung mit einem Widerstandsfiihler verwendet wird, muss anstelle von Pin 1
am Eingangsstecker der Pin 1 am Ausgangsanschluss als Masse verwendet werden. Der externe Sollwert ist nicht
verfligbar, wenn ein Widerstandsfiihler verwendet wird und als Ausgang ein einpoliger Wechsler (SPDT, Typ 3)
installiert ist.

** Externe Verbindung mit Pin 4 erforderlich

Tabelle 1.2 — Anschlussbelegung des Sensoreingangs
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Al/\I

RTD (100 Q) 4-Draht

TET RTD (100 Q) 3-Draht
T | —I | | RTD (100 Q) 2-Draht (Pin 1 und Pin 4 miissen gebriickt werden)

Abbildung 1.4 — Widerstandsfiihler-Verdrahtung

I I 0-24 mA
l | | I Interne
Speisung
v v
N 2 2 2 2 2 B
AAUAUAAIAAUATI AP
?
|11
— -+ — + | | | '
Externe
Briicke Speisung

Abbildung 1.5 — Verdrahtung des Prozessstromeingangs mit interner oder externer Speisung

1.4.4 Anschlief3en der Ausginge
Die PLATINUM™.-Serie unterstiitzt 5 verschiedene Ausgangsarten. Die entsprechenden Modellnummern
sind in Tabelle 1.2 aufgefiihrt. Ihr Gerat ist bei Lieferung mit bis zu 3 Ausgangen vorkonfiguriert. Tabelle
1.3 beschreibt die Anschlussbelegung der Ausgange fir die verschiedenen angebotenen
Konfigurationen. Die Ausgangskonfiguration Ihres Gerates ist in den letzen 3 Ziffern vor dem Strich in
der Modellnummer verschliisselt. Die in Tabelle 1.3 verwendeten Abkiirzungen sind in Tabelle 1.4
definiert. Bitte beachten Sie, dass die elektromechanischen Relais (SPST und SPDT) nur an der
SchlieBerseite mit einem internen RC-Glied beschaltet sind.

Kode Ausgangsart
1 3A Elektromechanisches Relais, einpoliger SchlieRer (SPST)
2 1A Halbleiterrelais (SSR)
3 3A Elektromechanisches Relais, einpoliger Wechsler (SPDT)
4 DC Logikausgang zur Ansteuerung eines externen Halbleiterrelais
5 Analoger Strom- oder Spannungsausgang

Tabelle 1.3 — Bezeichnungen der Ausgangsarten
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Konfig.
330
304
305

144

145

220
224
225
440
444
445

Beschreibung
SPDT, SPDT
Einpoliger Wechsler, Logik
Einpoliger Wechsler, analog
Einpoliger Wechsler, Logik,
Logik
Einpoliger Wechsler, Logik,
analog
2 x Halbleiterrelais
2 x Halbleiterrelais, Logik
2 x Halbleiterrelais, analog
2 x Logik
3 x Logik
2 x Logik, analog

Versorgungs-
spannung
8 7

AC+ AC-
oder oder
DC+ DC-

6
N.O
N.O
N.O

N.O

N.O

N.O
N.O
N.O
V+
V+
V+

Einfiihrung

Nummer des Ausgangs-Pins

5 4 3 2
Com N.C N.O Com
Com N.C V+
Com N.C V/C+
Com V+ Com V+
Com V+ Com V/C+
Com N.O Com
Com N.O Com V+
Com N.O Com V/C+
Com V+ Com
Com V+ Com V+
Com V+ Com V/C+

Tabelle 1.4 — Verdrahtung des 8-poligen Netz-/Ausgangsanschlusses

Kode
N.O
Com
N.C
Com
V+
V/C+

Definition

SchlieBer (Relais)/Last (Halbleiterrelais)
Mittelkontakt/AC-Versorgung (Halbleiterrelais)

Offner (Relais)/Last
DC Masse

Last (Logik)

Last (analog)

Kode

AC-
AC+
DC-
DC+

Tabelle 1.5 — Definitionen der in Tabelle 1.4 verwendeten Kodes

Definition

Nullleiter AC-Versorgung
Phase AC-Versorgung
Minuspol DC-Versorgung
Pluspol DC-Versorgung

N.C
Com
Com

Com

Com

Com
Com

Com
Com
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2. PLATINUM™ Serie - Navigation

0:=0MEGA

Alarm-Statusfelder > ; ’-' -, P,

Negatives Vorzeichen —— P/ — L , ' "‘ l ' , l '4—— Istwert
nhei <N NN DN

Temperatureinheiten ——— 1 p ¢ . . .

Sollwert S¥ E [ :'g 8 @ @“@ @t_ Programmiertasten

Abbildung 2.1 — Anzeige der PLATINUM™-Serie (abgebildet: CNSDPt)

2.1 Beschreibung der Tastenfunktionen

Die AUF-Taste flihrt in der Menistruktur eine Ebene hoher. Driicken und Halten der AUF-
Taste fuhrt in allen MenUs zur obersten Meniebene (oPER, PRoG oder INIt). Dies kann
nitzlich sein, falls Sie sich einmal in der Menustruktur ,,verlaufen” haben sollten.

Die LINKS-Taste fuhrt in einer gegebenen Ebene durch die gegebenen Menlpunkte (in den
Menistrukturtabellen im Abschnitt 4 nach oben). Bei der Anderung numerischer
Einstellungen wird durch Dricken der LINKS-Taste die nachste Ziffer aktiviert (eine Stelle
nach links).

Die RECHTS-Taste fiihrt innerhalb einer gegebenen Ebene durch die gegebenen
Meniipunkte (in den Menistrukturtabellen im Abschnitt 4 nach unten). Die RECHTS-Taste
dient auch zum Aufwartsblittern durch die numerischen Werte mit Uberlaufriicksprung auf
0 flir die ausgewahlte blinkende Ziffer.

Mit der ENTER-Taste wird ein Menipunkt ausgewahlt, eine Ebene tiefer gesprungen oder

C

ein numerischer Wert oder Parameter eingegeben.

2.2 Meniistruktur

Die Mendstruktur der PLATINUM™ Serie ist in der Ebene 1 in drei Hauptgruppen unterteilt:
Initialisierung, Programmierung und Betrieb. Diese werden in Abschnitt 2.3 beschrieben. Die
vollstandige Menustruktur mit den Ebenen 2 bis 8 fiir jede der drei Gruppen der Ebene 1 wird in den
Abschnitten 3.1, 3.2 und 3.3 erldutert. Die Ebenen 2 bis 8 sind absteigend aufeinanderfolgende
Navigationsebenen. Schwarz umrahmte Werte sind Grundeinstellungen oder Einstiegspunkte in
Untermends. Leerzeilen zeigen vom Benutzer einzugebende Informationen an. Einige Menlelemente
enthalten Links zum Verweis auf Referenzinformationen an anderer Stelle in dieser
Bedienungsanleitung. Die einzelnen Menlioptionen werden in der Spalte ,,Anmerkungen” definiert.
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2.3 Meniiebene 1
- Initialisierungsmodus: Diese Einstellungen werden nach dem Einstellen wahrend der
Inbetriebnahme selten gedandert. Dazu gehoren Transmittertyp, Kalibrierung usw. Diese
Einstellungen lassen sich mit einem Kennwortschutz versehen.

Programmiermodus: Diese Einstellungen werden haufig gedndert. Dazu gehoren Sollwerte,
Betriebsarten, Alarme usw. Diese Einstellungen lassen sich mit einem Kennwortschutz

versehen.

- Betriebsmodus: In diesem Modus kann der Benutzer zwischen den Modi Normalbetrieb,
Standby, Handbetrieb usw. wechseln.

2.4 Meniifolge (umlaufend)
Die folgende Abbildung zeigt die Navigation durch die Menlipunkte unter Verwendung der LINKS- und
RECHTS-Tasten.

Durch Driicken der ENTER-Taste - Durch Driicken der AUF-Taste
wird eine Ebene zurtick

in oPER wird der RUN-Modus
ausgewdhlt und aktiviert. \ .' n / navigiert

Das Menii kann in beiden

Das Navigieren durch die »

Meniipunkte im Betriebsmodus -n - D Richtungen durchlaufen
erfolgt durch Driicken der werden.

LINKS- und RECHTS-Tasten. - -

Abbildung 2.2 — Meniifolge (umlaufend)
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3. Vollstandige Meniistruktur

3.1 Das Menii des Initialisierungsmodus (INIt)
Die folgende Tabelle stellt die Navigationsmoglichkeiten im Initialisierungsmodus (INIt) dar:

Ebene Ebene Ebene Ebene Ebene Ebene Ebene

Anmerkungen
2 3 4 5 6 7 8

| INPt ‘ t.C. ‘ k ‘ Thermoelement Typ K
J Thermoelement Typ J
t Thermoelement Typ T
E Thermoelement Typ E
N Thermoelement Typ N
R Thermoelement Typ R
S Thermoelement Typ S
b Thermoelement Typ B
C Thermoelement Typ C

Rtd ‘ N.wIR ‘ 3wl | Widerstandsfihler, 3-Draht

4 wi Widerstandsfuhler, 4-Draht

2 wl Widerstandsfihler, 2-Draht

A.CRV Kalibrierkurve 385, 100 Q
385.5 Kalibrierkurve 385, 500 Q
385.t Kalibrierkurve 385, 1000 Q
392 Kalibrierkurve 392, 100 Q
3916 Kalibrierkurve 391,6, 100 Q
tHRM Thermistor 2250 Q
5k Thermistor 5000 Q
10k Thermistor 10.000 Q

PRoC Prozesseingangsbereich: 4 bis 20 mA

Anmerkung: Dieses Untermen fur die manuelle Skalierung oder
Prozesssignalskalierung ist fur alle PRoC-Bereiche identisch.

‘ MANL | Rd.1 ‘ - Unterer Skalenrand
IN.1 _ Manuelle Eingabe fiir Rd.1
Rd.2 - Oberer Skalenrand
IN.2 _ Manuelle Eingabe fiir Rd.2

LIVE Unterer Skalenrand

LA Signal fir RD.1 anlegen, aktuellen
- Wert mit ENTER Gbernehmen
Rd.2 Oberer Skalenrand
Signal flr RD.2 anlegen, aktuellen
= Wert mit ENTER Gbernehmen
0-24 Prozesseingangsbereich: 0 bis 24 mA

IN.2



PLATINUM™ Serie - Bedienungsanleitung Regler CNPt

Ebene Ebene Ebene Ebene Ebene Ebene Ebene
2 3 4 5 6 7 8
+-10
+-1
+-0,1

RAG | dEC.P | FFFF |
FFFF
FF.FF
F.FFF
°C
NoNE

FLtR

-

16

32

64
128

ANN.1 | ALM.1

AN -

ALM.2

oUt#

ANN.2 | ALM.2

H

ALM.1

oUt#

NCLR GRN
REd
AMbR
HIGH

MEd

bRGt

Vollstandige Menistruktur

Anmerkungen

Prozesseingangsbereich:

-10 bis +10 mA
Prozesseingangsbereich: -1 bis +1 mA
Prozesseingangsbereich:

-0,1 bis +0,1 mA

Anzeigeformat -999,9 bis +999,9
Anzeigeformat -9999 bis +9999
Anzeigeformat -99,99 bis +99,99
Anzeigeformat -9,999 bis +9,999
Aktiviert °F (Grad Fahrenheit)
Aktiviert °C (Grad Celsius)
Grundeinstellung fir INPt = PRoC
Messungen pro angezeigtem
Messwert: 8

16

32

64

128

2

3

4

Status von Alarm 1 ist Melder , 1
zugeordnet

Status von Alarm 2 ist Melder , 1
zugeordnet

Auswahl des Ausgangsstatus nach
Name

Status von Alarm 2 ist Melder ,,2“
zugeordnet

Status von Alarm 1 ist Melder ,,2“
zugeordnet

Auswahl des Ausgangsstatus nach
Name

Standardanzeigenfarbe: Griin

Rot

Gelb

Hohe Displayhelligkeit

Mittlere Displayhelligkeit
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Ebene Ebene Ebene Ebene Ebene Ebene Ebene

Anmerkungen
2 3 4 5 6 7 8
Low Niedrige Displayhelligkeit
ECtN Aufnehmerversorgungsspannung: 5V
10V 10V
12V 12V
24V 24V
oV Aufnehmerversorgung ausgeschaltet
CoMM Usb USB-Port konfigurieren

Anmerkung: Dieses Untermeni PRot ist fiir USB-, Ethernet- und serielle
Schnittstellen identisch.

Wartet auf Befehle der Gegenseite
(Abfragebetrieb)

CoNt _____ Sendet kontinuierlich alle ###,# Sek
dAtF | StAt No
yES Alarmstatusbytes ausgeben

PRot | oMEG | ModE cMd

RANG yES Messwert ausgeben

No
PEAK | No |
yES Max. Messwert ausgeben
yES Min. Messwert ausgeben
UNIt [ No |
JES Einheit (F, C, V, mV, mA) mit Wert
senden
yES Line Feed (LF) mit ausgeben
ECHo yES Empfangene Befehle ausgeben (Echo)
No
Trennzeichen im CoNt-Modus:
SEPR | _CR_ ,
Carriage Return (CR)
Trennzeichen im CoNt-Modus:
SPCE .
Leerzeichen
M.bUS RtU Modbus-Standardprotokoll
ASCI OMEGA-ASCII-Protokoll
AddR _ Erforderliche USB-Adresse

EtHN Konfiguration des Ethernetports

AddR Erforderliche ,Telnet”-
Ethernetadresse
SER PRot Konfiguration des seriellen Ports
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Ebene Ebene Ebene Ebene Ebene Ebene Ebene

Anmerkungen
2 3 4 5 6 7 8

Serieller Kommunikationsmodus,
C.PAR | bUS.F 232C . .
Einzelgerat

485 Serieller Kommunikationsmodus,
mehrere Gerate

bAUd Baudrate: 19.200 Bd

9600 9.600 Bd
4800 4.800 Bd
2400 2.400 Bd
1200 1.200 Bd
57,6 57.600 Bd
115,2 115.200 Bd
PRty Ungerade Paritat
EVEN Gerade Paritat
NoNE Keine Paritat
oFF Paritatsprifbit ist immer Null
dAtA 8blt 8 Datenbits
7blt 7 Datenbits

StoP 1 Stoppbit

2 Stoppbits ergeben ,, 1 erzwungenes”

2blt e
Paritatsbit
AddR _ Bei 485: Adresse; bei 232: Platzhalter
SFty PwoN dSbL Beim Einschalten: Im oPER-Modus,
RUN-Modus durch ENTER
ENbL Beim Einschalten: Automatischer
Programmablauf
RUN.M dSbL In den Modi Stby, PAUS, StoP: RUN-
Modus durch ENTER
ENbL In den obigen Modi: Anzeige des
RUN-Modus durch ENTER
SP.LM _ Untere Sollwertgrenze
SP.HI . Obere Sollwertgrenze
Timeout fir den
LPbk dSbL Messkreisliberwachungsalarm
deaktiviert
Timeout-Wert fir den
ENbL - Messkreisliberwachungsalarm

(mm.ss)

0.CRk ENDI Erkennung offener Eingang aktiviert
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Ebene Ebene Ebene Ebene Ebene Ebene Ebene

Anmerkungen
2 3 4 5 6 7 8

Erkennung offener Eingan
dSbL . 8 gang
deaktiviert

t.CAL Manuelle Temperaturkalibrierung

Offset einstellen,

1.PNt ,
Grundeinstellung =0
Unteren Bereichsgrenzwert

2.PNt R.Lo . .
einstellen, Grundeinstellung =0
Oberen Bereichsgrenzwert einstellen,
Grundeinstellung = 999,9

ICE.P ok? Referenzwert 0°C/32°F zurlicksetzen

Die aktuellen Einstellungen auf USB

R.HI

SAVE
herunterladen
Einstellungen vom USB-Stick
LoAd
hochladen
Anzeige der
VER.N | 1.00.0 , .
Firmwareversionsnummer
Firmwareupdate herunterladen durch
VER.U ok?
ENTER
Auf die Werkseinstellungen
F.dFt ok? .
zuriicksetzen durch ENTER
Fir den INIt-Modus kein Kennwort
[.Pwd No .
erforderlich

E Kennwort fur den INIt-Modus
B einstellen

Fiir den PRoG-Modus kein Kennwort
P.Pwd No
vorhanden

Es Kennwort fiir den PRoG-Modus
y einstellen
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3.2 Das Menii des Programmiermodus (PRoG)
Die folgende Tabelle stellt die Navigationsmdglichkeiten im Programmiermodus (PRoG) dar:

Ebene Ebene Ebene Ebene Ebene

Anmerkungen
2 3 4 5 6
SP1 _ Prozesssollwert fir PID, Standardsollwert fir oN.oF
SP2 ASbo | Sollwert 2 kann SP1 folgen, SP2 ist ein Absolutwert
dEVI SP2 ist ein Abweichungswert
ALM.1 Anmerkung: Dieses Untermend ist flr alle anderen Alarmkonfigurationen identisch.
‘ tyPE | oFF ‘ ALM.1 wird nicht fir die Anzeige oder Ausgange verwendet.
AboV Alarm: Istwert Uberschreitet die Alarmgrenze
bELo Alarm: Istwert unterschreitet die Alarmgrenze
Hl.Lo. Alarm: Istwert aulRerhalb der Alarmgrenzen
bANd Alarm: Istwert innerhalb der Alarmgrenzen
Absolutmodus; ALR.H und ALR.L als Alarmgrenzen
Ab.dV | AbSo
verwenden
d.SP1 Abweichungsmodus; ausgeldst bei Abweichungen von SP1
d.SP2 Abweichungsmodus; ausgeldst bei Abweichungen von SP2
ALRH Alarmobergrenzenparameter fiir Auslésungsberechnungen
ALR.L Unterer Alarmgrenzwert
A.CLR Farbe bei Alarm: Rot
AMbR Farbe bei Alarm: Gelb
GRN Farbe bei Alarm: Griin
dEFt Keine Farbdanderung bei Auftreten eines Alarms
HI.HI oFF HiHi-/LowLow-Alarmmodus ist ausgeschaltet
oN _ Offsetwert fur HiHi-/LowLow-Alarmmodus
LtCH Alarm nicht selbsthaltend
yES Alarm selbsthaltend, Quittierung tGiber Taste
- Alarm selbsthaltend, Quittierung liber Taste oder
Digitaleingang
RMt Alarm selbsthaltend, Quittierung liber Digitaleingang
CtCL Alarm aktiviert den Ausgang
N.C. Alarm deaktiviert den Ausgang
A.P.oN | VES Alarm beim Einschalten aktiv
No Alarm beim Einschalten nicht aktiv
dE.oN Alarmausschaltverzogerung (Sek), Grundeinstellung = 1,0
dE.oF Alarmausschaltverzogerung (Sek), Grundeinstellung = 0,0
ALM.2 Alarm 2
oUtl oUt1 wird durch Ausgangsart ersetzt

Anmerkung: Dieses Untermendi ist fiir alle anderen Ausgange identisch.
| ModE | oFF

Ausgang wird nicht angesteuert
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Ebene Ebene Ebene Ebene Ebene

2 3 4 5

Pid

6

oN.oF \ ACtN \ RVRS \

dEAd
S.PNt
ALM.1
ALM.2
RtRN | Rd1
oUtl
Rd2
oUt2
RE.ON
SE.oN
cyck
RNGE
0-5
0-20
4-20
0-24
oUt2
oUt3
PId.S | ACIN | RVRS |
dRCt
A.to -
AUto  StRt
GAIN II!E!II L
|
da
%Lo -
%HI
AdPt IEHHII
dsbL

dRCt

SP1

SP2

Anmerkungen

PID-Regelungsmodus

Aus wenn > SP1, ein wenn < SP1

Aus wenn < SP1, ein wenn > SP1

Totbereich, Grundeinstellung = 5

Beide Sollwerte konnen ein- oder ausgeschaltet werden,
Grundeinstellung ist SP1

Wenn SP2 definiert ist, knnen zwei Ausgange fir
Heizen/Kihlen-Anwendungen eingestellt werden.
Ausgang flir Alarmausgang von ALM.1 verwendet
Ausgang flir Alarmausgang von ALM.2 verwendet
Istwert fir oUt1

Ausgangswert fiir Rd1

Istwert flr oUt2

Ausgangswert fiir Rd2

Aktivierung durch Rampenereignisse

Aktivierung durch Halteereignisse
PWM-Impulsbreite in Sekunden
Analogausgangsbereich: 0 — 10 Volt

0-5 Volt
0-20 mA
4-20 mA
0-24 mA

oUt2 wird durch Ausgangsart ersetzt

oUt3 wird durch Ausgangsart ersetzt

Zum Erreichen von SP1 erhdhen (z. B. Heizen)

Zum Erreichen von SP1 verringern (z. B. Kiihlen)
Timeout-Zeit fiir Selbstoptimierung

Startet die Selbstoptimierung nach Bestatigung des StRt-
Befehls.

Manuell eingestellter Proportionalbereich

Manuell eingestellte Nachstellzeit (I-Anteil)

Manuell eingestellte Vorhaltezeit (D-Anteil)

Untere Begrenzung fiir Logik- und Analogausgdnge
Obere Begrenzung fiir Logik- und Analogausgange
Adaptive Selbstoptimierung mit Fuzzy-Logik aktivieren
Adaptive Selbstoptimierung mit Fuzzy-Logik deaktivieren

SP1 verwenden, nicht externen Sollwert

Vollstandige Menistruktur
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Ebene Ebene Ebene Ebene Ebene

Anmerkungen
2 3 4 5 6

SP1 wird Uber externen Analogeingang vorgegeben,;
Bereich: 4-20 mA
Anmerkung: Dieses Untermenii ist fiir alle RM.SP-Bereiche identisch.

oN 4-20

RS.Lo Min. Sollwert fiir skalierten Bereich
IN.Lo Eingangswert fur RS.Lo
RS.HI Max. Sollwert fir skalierten Bereich
IN.HI Eingangswert fir RS.HI
0-24 0-24mA
0-10 0-10V
0-1 0-1V
M.RMP ‘ R.CtL | No ‘ Multi-Rampen-/Haltesegmente-Modus aus
yES Multi-Rampen-/Haltesegmente-Modus ein
RMt M.RMP ein, (iber digitalen Eingang starten
S PRG Wahlen Sie das Programm (Nummer fiir M.RMP-
' Programm), Optionen 1-99
Garantierte Rampe: Haltepunkt muss innerhalb der
M.tRk | RAMP ,
Rampendauer erreicht werden.
SoAk Garantiertes Halten: Haltezeit wird immer eingehalten.
oYL Garantierte Zykluszeit: Rampe kann verlangert werden, die
Zykluszeit nicht
Standard-Zeitformat fiir Sollwertprogramme ist
tIM.F | MM:SS

Minuten:Sekunden

Standard-Zeitformat fir Sollwertprogramme ist
Stunden:Minuten

E.ACt | StOP Nach Ablauf des Programms stoppen

Nach Ablauf des Programms den Sollwert des letzten

T
T
<
<

HOLd
Haltesegments halten
LINK Nach Ablauf des Programms das angegebene
Sollwertprogramm starten
N.SEG 1 bis 8 Rampen-/Haltesegmente (je 8, insgesamt 16)

S SEG Wihlen Sie die zu editierende Segmentnummer. Der

eingegebene Wert ersetzt die Anzeige # unten.

MRt.# Zeit fir Rampensegment Nummer #, Grundeinstellung = 10

MRE.# | OFF Rampenereignisse ein fiir dieses Segment

oN Rampenereignisse aus fiir dieses Segment
MSP.# _ Sollwert fiir Haltesegment Nummer #
MSt#  Zeit fur Haltesegment Nummer #, Grundeinstellung = 10
MSE.# m Halteereignisse aus fiir dieses Segment
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Ebene Ebene Ebene Ebene Ebene
2 3 i} 5 6
oN Halteereignisse ein fiir dieses Segment

Anmerkungen

3.3 Das Menii des Betriebsmodus (oPER)

Die folgende Tabelle stellt die Navigationsmaoglichkeiten im Betriebsmodus (oPER) dar:

Ebene | Ebene | Ebene
Anmerkungen
2 3 4
RUN Normalbetriebsmodus, Istwertanzeige, SP1 in zweiter Displayzeile (Option)
SP1 _ Verkniipfung zum Andern von Sollwert 1, aktueller Sollwert 1 im
Hauptdisplay
SP2 - Verkniipfung zum Andern von Sollwert 2, aktueller Sollwert 2 im
Hauptdisplay
MANL M.CNt __ Handbetrieb, Tasten RECHTS und LINKS steuern den Regelausgang,
Anzeige: M#H . #
M.INP _ Handbetrieb, Tasten RECHTS und LINKS steuern das simulierte Eingangssignal
zu Testzwecken
PAUS Pause und auf aktuellem Istwert halten, Anzeige blinkt
StoP Beendet die Regelung, schaltet die Ausgédnge ab, Prozesswert blinkt, Alarme
bleiben erhalten
L.RSt Quittierung aller selbsthaltenden Alarme; Alarmmeni ermdglicht auch das
Ricksetzen UGber den Digitaleingang.
VALy Zeigt den niedrigsten Messwert seit der letzten VALy-Loschung an.
PEAk Zeigt den hochsten Messwert seit der letzten PEAk-L6schung an.
Stby Standbymodus, Ausgange und Alarmbedingungen sind deaktiviert, Anzeige

STBY
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4. Referenzabschnitt: Initialisierungsmodus (INIt)
Verwenden Sie den Initialisierungsmodus zum Einstellen der folgenden Parameter und fir folgende

Funktionen:
4.1 Eingangskonfiguration (INIt > INPL) ....coviiiiiieie et srrr e e e earee e e 27
4.2 Anzeigenformate (INIt > RAG) ......oooiiiiiiiieiiie ettt et e e et e e e ara e e e e areeeean s 30
4.3 SpeisespannUNE (INIT > ECEN) ...oeiiiiiiiie ettt e e ette e e e et e e e eeateeeesataeeeebseeeseaseseesnnsenen 32
4.4 Kommunikation (INIt > COMM)......ooiiiiiie ettt e ettt e e e e ett e e e eetaeeeeeabaeeesenraeaeaans 33
4.5 Sicherheitsmerkmale (INIE > SFLY) ..ottt ettt et e e eebee e e eeabeeeestreeeenaraees 37
4.6 Manuelle Temperaturkalibrierung (INIt > t.CAL) c.uvvieiiirveieeereee ettt e eeaaee e 38
4.7 Speichern der aktuellen Konfiguration fir alle Parameter in einer Datei (INIt > SAVE)............. 40
4.8 Laden einer Konfiguration fiir alle Parameter aus einer Datei (INIt > LOAd).......cccceeeevveeeennnnen. 40
49 Anzeige der Firmware-Versionsnummer (INIt > VER.IN) ......ooiiiiiiiiiiiiiec e 40
4.10 Firmwareversion aktualisieren (INIt > VER.U)....cccuiiiiiiiiieeiieieeeeeeee ettt e e 41
4.11 Auf Parameter der Werkseinstellung zurticksetzen (INIt > F.dFt) ...coovvvereiiiieieiiiieeeeiree e, 41
4.12 Kennwortschutz fir den Initialisierungsmodus (INIt > LPWd) .......oovviiiiieiiiiiieeieeeeiee e 41
4.13  Kennwortschutz fiir den Programmiermodus (INIt > P.PWd) .....cvvveeviiiieiiiiiieecieee e 41

4.1 Eingangskonfiguration (INIt > INPt)
Wahlen Sie den Parameter ,,Eingang” (INPt) zum Konfigurieren des Eingangs.
Bl Navigieren Sie zur richtigen Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:

o t.C — Thermoelement (Einstiegspunkt)
e Rtd — Widerstandstemperaturfiihler

e tHRM - Thermistor

e PRoC - Prozessspannung oder -strom

Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.

4.1.1 Eingangsart Thermoelement (INIt > INPt > t.C.)
Wahlen Sie Thermoelement (t.C.) als Eingangsart (Werkseinstellung). AnschlieRend kénnen
Sie den Thermoelement-Typ einstellen, anderenfalls wird der zuletzt ausgewahlte Typ
verwendet.
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Bl Navigieren Sie zum angeschlossenen Thermoelement-Typ. Die unterstitzten Typen sind wie
folgt:

— Typ K (Werkseinstellung)
- TyplJ
- TypT
—TypE
— Typ N
- TypR
- TypS
- Typ B
e C - TypC
Wahlen Sie den angezeigten Typ.

[ ]
T W xomZmMme < x

4.1.2 Eingangsart Widerstandstemperaturfiihler (INIt > INPt > Rtd)
Wahlen Sie Rtd als Eingangsart. Die Werkseinstellung ist 3-Leiteranschluss, 100 Ohm und
Standardkennlinie nach IEC60751 (385). Beachten Sie, dass die Kurven 392 und 3916 nur flr
100-Ohm-Widerstandsfiihler verfligbar sind. Wenn Sie Rtd auswahlen und die spezifische
Konfiguration nicht andern, wird die zuletzt gespeicherte Konfiguration verwendet.
Bl Navigieren Sie zum gewiinschten Konfigurationsparameter:
e N.wlR - Auswahl der Anschlussart fiir Widerstandsfiihler (per Firmware, kein Setzen
von Briicken erforderlich)
e A.CRV - Kalibrierungskurve, bestehend aus Standard- und Widerstandswert des
Widerstandsfihlers
Wahlen Sie die gewiinschte Option.

4.1.2.1 Anschlussart des Widerstandsfiihlers (INIt > INPt > Rtd > N.wIR)
[<]»] Navigieren Sie zur gewlinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:

e 3wl - 3-Leiteranschluss (Werkseinstellung)
e 4wl - 4-Leiteranschluss
e 2wl — 2-Leiteranschluss

Waihlen Sie die angezeigte Option.

4.1.2.2 Kalibrierungskurve (INIt > INPt > Rtd > A.CRV)
[<|»] Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfiigbaren Einstellungen sind:
e 385.1 - Die Standardkennlinie fiir einen Pt-Widerstand von 100 Ohm nach
IEC60751 (Werkseinstellung)
e 385.5 - Standardkennlinie nach IEC60751 fir 500 Ohm
e 385.t - Standardkennlinie nach IEC60751 fiir 1000 Ohm
e 392 — In den USA (nur noch selten) verwendeter Standard, nur 100 Ohm
e 3916 - Japanischer Standard, nur 100 Ohm
Wahlen Sie die angezeigte Option.
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4.1.3 Eingangsart Thermistor (INIt > INPt > tHRM)

Wahlen Sie Thermistor (tHRM) als Eingangsart. Mit dieser Auswahl wird das Gerat auf die
Temperaturmessung mit einem Thermistor eingestellt. AnschlieRend kann der Thermistortyp
angegeben werden. Wenn Sie keinen Thermistortyp angeben, wird der zuletzt ausgewahlte
Typ verwendet.

Bl Navigieren Sie zur richtigen Einstellung. Die verfiigbaren Einstellungen sind:
e 2.25k — 2250-Ohm-Thermistor (Werkseinstellung)
e 5k — 5000-Ohm-Thermistor
e 10k — 10000-Ohm-Thermistor
Wahlen Sie die angezeigte Option.

4.1.4 Eingangsart Prozesseingang (INIt > INPt > PRoC)

Wahlen Sie Prozesseingang (PRoC) als Eingangsart. Anschliefend konnen Sie den
Eingangsbereich fir das Prozesssignal auswahlen und skalieren. Wenn Sie die Einstellung nach
Auswahl der Eingangsart PRoC beenden, werden die zuletzt eingestellten Werte flr
Eingangsbereich und Skalierung verwendet.

Bl Navigieren Sie zum Spannungs- oder Strombereich des Prozesssignaleingangs. Ein
Eingangssignal auRerhalb des Hardware-Eingangsbereichs fihrt zur Fehlermeldung
»auBerhalb des Bereichs” (Kode E009). Die verfliigbaren Einstellungen flir den Eingangsbereich

sind:
e 420 - 4 mA bis20 mA (Werkseinstellung)
e 0-24 - 0mAbis24mA
e +10 --10Vbis+10V
e +1 —-1Vbis+1V

e +01 -—-1I1mVbis+lmV
Wahlen Sie den gewlinschten Bereich.

B Wahlen Sie entweder manuelle Skalierung oder Prozesssignalskalierung. Die
Skalierungsfunktionen setzen Prozesswerte auf technische Einheiten um und sind fiir alle
Prozesseingangsbereiche verfligbar. In der Grundeinstellung ist jeder Eingangsbereich auf das
Hardware-Minimum und -Maximum eingestellt. Die verfligbaren Skalierungsmethoden sind:

e MANL - Alle vier Skalierungsparameter werden manuell eingegeben.

e LIVE - Dieoberen und unteren Grenzwerte fiir die Anzeige (RD.1 und RD.2)
werden manuell eingegeben, das entsprechende Eingangssignal (IN.1 und
IN.2) wird angelegt.

Die skalierten Werte werden wie folgt berechnet:
Skalierter Wert = Eingangswert * Steigung + Offset, dabei gilt:
Steigung = (Rd.2 —Rd.1) / (IN.2 = IN.1)
Offset = Rd.1 — (Steigung * IN.1)
Da bei dieser Skalierung in beiden Richtungen extrapoliert wird, kann die Skalierung tGiber
einen Teilbereich des anwendbaren Bereichs erfolgen.
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Wahlen Sie die Skalierungsmethode, die Sie verwenden mochten.
Bl Navigieren Sie zum gewlinschten Skalierungsparameter. Die verfligbaren Optionen sind:

e Rd.1 - BeilN.1angezeigter unterer Grenzwert der Anzeige
e IN.1 - Eingangssignal, das RD.1 entspricht
e Rd.2 - BeilN.2 angezeigter oberer Grenzwert der Anzeige
e IN.2 - Eingangssignal, das RD.2 entspricht

Im manuellen Modus werden IN.1 und IN.2 bei der Skalierung manuell eingegeben, bei der
Prozesssignalskalierung werden die entsprechenden Eingangssignale fiir IN.1 und IN.2
angelegt.

Wahlen Sie den Skalierungsparameter, den Sie andern mdchten.

Bl  Stellen Sie bei der manuellen Eingabe den ausgewahlten Skalierungsparameter auf den

gewlinschten Wert ein.

Bestatigen Sie bei der manuellen Eingabe (MANL) den Wert fiir den ausgewahlten
Skalierungsparameter oder messen und akzeptieren Sie das Eingangssignal fiir IN.1 bzw. IN.2
bei der Prozesssignalskalierung (LIVE).

4.2 Anzeigenformate (INIt > RdG)
Wahlen Sie die Anzeigenformate (RdG), um die Anzeige des Geréates zu konfigurieren.
Bl Navigieren Sie zur gewilinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e dEC.P - Dezimalstellen (Einstiegspunkt)

e °F°C - Temperatureinheit

e FLtR - Filter (pro Sekunde angezeigte Messwerte)
e ANN.1 - Einstellung fur Statusfeld 1

e ANN.2 - Einstellung fir Statusfeld 2

e NCLR - Normale Farbe (Standardanzeigenfarbe)

e DbRGt - Helligkeit des Displays

Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.

4.2.1 Dezimalstellen (INIt > RdG > dEC.P)

Waibhlen Sie die Dezimalstellen (dEC.P) und dann die gewiinschte Anzahl an Dezimalstellen. Fiir
Temperatureingange sind nur die Formate FFF.F und FFFF geeignet, fiir Prozesseingdnge
kénnen alle vier Optionen gewahlt werden. In diesem Parameter wird eine Grundeinstellung
festgelegt, die Anzeige fuhrt jedoch eine automatische Bereichswahl aus (und verschiebt den
Dezimalpunkt bei Bedarf).

Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:

e FFF.F - Eine Dezimalstelle (Werkseinstellung)

e FFFF - Keine Dezimalstelle

e FF.FF — Zwei Dezimalstellen (nicht fir Temperatureingénge)
e F.FFF — Drei Dezimalstellen (nicht fiir Temperatureingédnge)

Wahlen Sie das angezeigte Format.
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4.2.2 Temperatureinheit (INIt > RdG > °F°C)
Wahlen Sie den Parameter ,,Temperatureinheiten” (°F°C). Daraufhin wird die derzeit
ausgewadhlte Temperatureinheit angezeigt.
Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e °F — Grad Fahrenheit (Werkseinstellung), °F-Statusfeld aktiviert
e °C — Grad Celsius, °C-Statusfeld aktiviert
e NoNE - Grundeinstellung fiir INPt = PRoC, beide Temperatureinheiten-Statusfelder
deaktiviert. Wenn das Prozesssignal einer Temperatur entspricht (z. B. bei
einem Temperaturmessumformer), kann das entsprechende Temperatur-
Statusfeld ausgewahlt werden.
Wahlen Sie die angezeigte Option.

4.2.3 Filter (INIt > RdG > FLtR)

Wibhlen Sie den Parameter ,Filter” (FLtr). Beim Filtern wird der Mittelwert Gber mehrere A/D-
Wandlerzyklen gebildet, um schwankende oder stérungsbehaftete Eingangssignale zu
dampfen. Stellen Sie einen geeigneten Wert entsprechend der Ansprechzeit des Eingangs ein.

Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung fiir die Anzahl der Messungen pro angezeigtem
Wert. Die verfligbaren Einstellungen sind (mit den entsprechenden Aktualisierungsintervallen
fur die jeweilige Einstellung):

e 8 — 0,4 s (Werkseinstellung)
e 16 -0,8s

o 32 -1,6s

e 64 -32s

o 128 - 6,4s

o 1 - 0,05s

o 2 -01s

e 4 -0,.2s

Wahlen Sie die angezeigte Option.

4.2.4 Statusfeld-Einstellungen (INIt > RdG > ANN.1/ANN.2)

Wahlen Sie den Parameter ,Statusfeld 1“ (ANN.1). Diese Einstellung legt fest, welche Alarm-
oder Ausgangszustdande das Statusfeld ,1“ an der Anzeige an der Geratevorderseite
aktivieren. Normalerweise sind fir beide Melder die Grundeinstellungen zu verwenden
(Alarmkonfigurationsstatus 1 fiir Melder 1 und Alarmkonfigurationsstatus 2 fiir Melder 2).
Allerdings kann es bei der Fehlersuche nitzlich sein, den Ein/Aus-Status von einem oder zwei
Ausgdngen auf die Melder zu legen.

Die Parameter ANN.1 und ANN.2 funktionieren in der gleichen Weise, mit dem Unterschied,
dass sie die Melder ,1“ und ,,2“ der vorderseitigen Anzeige entsprechend steuern und
verschiedene Grundeinstellungen aufweisen.
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Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:

e ALM.1 - Die durch PRoG > ALM.1 definierte Konfiguration legt den Status des
Statusfelds fest. Das Statusfeld wird bei vorhandener Alarmbedingung
eingeschaltet (Werkseinstellung fiir ANN.1).

e ALM.2 - Die durch PRoG > ALM.2 definierte Konfiguration legt den Status des
Statusfelds fest (Werkseinstellung fiir ANN.2).

e oUt# - ,oUt#" wird durch eine Liste der Namen aller Ausgange ersetzt, die keine
Analogausgdnge sind. Zum Beispiel sind die Ausgangswahlmaoglichkeiten
dtR.1 and dC.1 fir eine Konfiguration , 145" gelistet, wahrend ANG.1 nicht
gelistet ist.

Wahlen Sie die angezeigte Option.

4.2.5 Normale Farbe (INIt > RdG > NCLR)
Wahlen Sie den Parameter ,,Normale Farbe” (NCLR). Diese Einstellung steuert die
Standardanzeigenfarbe, die von Alarmen gedndert werden kann.
Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:

e GRN - Grin (Werkseinstellung)
e REd — Rot
e AMbR - Gelb

Wahlen Sie die angezeigte Option.

4.2.6 Helligkeit (INIt > RdG > bRGt)
Wahlen Sie den Parameter ,Helligkeit” (bRGt).
Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e HIGH - Hohe Displayhelligkeit (Werkseinstellung)
e MEd - Mittlere Displayhelligkeit
e Low — Niedrige Displayhelligkeit
Wahlen Sie die angezeigte Option.

4.3 Speisespannung (INIt > ECtN)
Wahlen Sie den Parameter ,Speisespannung” (ECtN).
Bl Navigieren Sie zur richtigen Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:

e 5V — 5V Speisespannung (Werkseinstellung)
e 10V - 10V Speisespannung
e 12V - 12V Speisespannung
e 24V - 24V Speisespannung
e 0V — Speisespannung aus

Wahlen Sie die angezeigte Option.
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4.4 Kommunikation (INIt > CoMM)

Wahlen Sie den Parameter ,,Kommunikationsart” (CoMM) zum Konfigurieren. Dabei werden
nur die installierten Schnittstellenoptionen zur Konfiguration angezeigt (USB ist immer
vorhanden). Wenn mehr als eine Schnittstellenoption installiert ist, kdnnen alle oder nur
einzelne konfiguriert und parallel genutzt werden.

Bl Navigieren Sie zur richtigen Option. Die verfligbaren Optionen sind:

e USb - USB-Schnittstelle (Werkseinstellung)
e EtHN - Konfiguration der Ethernet-Schnittstelle
e SER — Konfiguration der seriellen Schnittstelle (RS232 oder R5485)

Wahlen Sie die angezeigte Option.
Bl Navigieren Sie zum gewiinschten Parameter-Untermenii. Die verfligbaren Optionen sind:
e PRot - Protokoll
e Addr - Adresse
Anmerkung: Die oben erwdhnte Konfiguration der seriellen Schnittstelle (SER) umfasst die
folgenden Parameter:
e C.PAR - Kommunikationsparameter, die sich nur auf die serielle Kommunikation
beziehen
Wahlen Sie die angezeigte Option.

4.4.1 Protokoll (INIt > CoMM > USb, EtHN, SER > PRot)
Wahlen Sie den Parameter ,,Protokoll” (PRot).
Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e OMEG - (Werkseinstellung) OMEGA-Protokoll mit Standard-ASCll-Kodierung. Dieses
Format wird in einem separaten Kommunikations-Handbuch eingehend
beschrieben.
e M.bUS — Modbus-Protokoll, konfigurierbar als Modbus RTU (RtU, Grundeinstellung)
oder Modbus/ASCII (ASCI). Die Ethernet-Option unterstiitzt Modbus/TCPIP.
Dieses Protokoll wird in einem separaten Kommunikations-Handbuch
eingehend beschrieben.
Wahlen Sie die gewiinschte Einstellung.
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4.4.1.1 ASCII-Parameter (INIt > CoMM > USb, EtHN, SER > PRot > oMEG)
Wahlen Sie oMEG, um die Kommunikationsparameter fiir den Omega ASCII-Modus zu
konfigurieren. Diese Konfigurationseinstellungen sind fir die USB-, Ethernet- und seriellen
Schnittstellen identisch.
[<]»] Navigieren Sie zum gewlinschten Parameter. Die verfligbaren Parameter und
untergeordneten Parameter sind:
e ModE - Waihlen Sie den Modus zum Initiieren der ASClIl-Dateniibertragung:

o CMd - Im Abfragemodus werden die Daten nach Empfang eines
Abfragebefehls vom angeschlossenen Gerat gesendet
(Werkseinstellung).

o CoNt - Die Daten werden kontinuierlich gesendet. Das
Sendeintervall kann in Sekunden (###.#) eingestellt werden,
die Grundeinstellung ist 001.0 = 1 Sekunde. Bei der
kontinuierlichen Datenausgabe kann der Sendevorgang mit
CTRL-Q unterbrochen und mit CTRL-S wieder aufgenommen
werden.

dAt.F - Datenformat; wahlen Sie yES (Ja) oder No (Nein) fiir folgende
Einstellungen:

o StAt - Mit den Daten werden Bytes flr den Alarmstatus gesendet.
o RdNG - Istwert senden
o PEAk - Istwert-Maximum senden
o VALy - Istwert-Minimum senden
o UNIt - Einheitsenden (°F, °C, V, mV, mA)

e _LF_ — Waihlen Sie yES (Ja) oder No (Nein); yES sendet nach jedem Datenblock ein
LF-Zeichen (Zeilenvorschub), um die ausgegebenen Daten besser lesbar zu
machen.

ECHo - Wahlen Sie yES (Ja) oder No (Nein); yES bedeutet, alle empfangenen
Befehle werden wieder ausgegeben.

e SEPR - Legtdas Trennzeichen zwischen den einzelnen Datenblocks fest:
o _CR_ - Datenblocks werden durch ein CR (Wagenriicklauf) getrennt
(Werkseinstellung).
o SPCE - Datenblocks werden durch ein Leerzeichen getrennt.
Wahlen Sie die angezeigte Option und durchlaufen Sie die Submeniis und Parameter wie

erforderlich.
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4.4.2 Adresse (INIt > CoMM > USb, EtHN, SER > AddR)
Wahlen Sie den Parameter ,Adresse” (Addr).

Bl Geben Sie die Adresse ein. Fiir das Modbus-Protokoll ist ein Adressfeld erforderlich, um das
ausgewadhlte Gerat korrekt zu identifizieren. Das Omega-Protokoll unterstitzt ein optionales
Adressfeld, dass fir die serielle RS485-Kommunikation erforderlich ist.

Ubernehmen Sie den eingegebenen Wert.

4.4.3 Serielle Kommunikationsparameter (INIt > CoMM > SER
>C.PAR)

Wahlen Sie C.PAR. Wahlen Sie anschliefend die einzelnen Parameter, um die serielle
Kommunikation zu konfigurieren.
Bl Navigieren Sie zur richtigen Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:

e bUS.F — Wahlen Sie zwischen RS232- oder RS485-Schnittstelle.
e Baud - Baudrate (Ubertragungsrate)
e PRty — Paritdt (zur Fehlerkontrolle)
e dAtA — Anzahl der Datenbits
e StoP - Anzahl der Stoppbits

Wahlen Sie die gewiinschte Einstellung.

4.4.3.1 Serielles Busformat (INIt > CoMM > SER > C.PAR > bUS.F)
Wabhlen Sie den Parameter ,Busformat” (bUS.F).
Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e 232C - Ermoglicht die serielle 1:1-Kommunikation zwischen zwei Teilnehmern
(Werkseinstellung).
e 485 — Ermoglicht die 1:n-Kommunikation mit mehreren Geréaten.
Wahlen Sie die angezeigte Option.

4.4.3.2 Baudrate (INIt > CoMM > SER > C.PAR > bAUd)
Wahlen Sie den Parameter ,,Baudrate” (Baud). Welche Baudrate Sie einstellen kénnen, hangt
vom Gerat ab, mit dem die Daten ausgetauscht werden sollen.
[<]»] Navigieren Sie zur gewlinschten Einstellung fir die Baudrate (Bits pro Sekunde):

e 19.2 - 19.200 Baud (Werkseinstellung)
e 9600 — 9.600 Baud
e 4800 - 4.800Baud
e 2400 - 2.400Baud
e 1200 - 1.200Baud
e 576 - 57.600Baud
e 115.2 - 115.200 Baud

Wahlen Sie die angezeigte Option.
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4.4.3.3 Paritit (INIt > CoMM > SER > C.PAR > PRty)
Wabhlen Sie den Parameter ,Paritat” (PRty).
[<]»] Navigieren Sie zur gewlinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e odd - Ungerade Paritat (Werkseinstellung)
e EVEN - Gerade Paritat
e NoONE - Keine Paritat
Wahlen Sie die angezeigte Option.

4.4.3.4 Datenbits (INIt > CoMM > SER > C.PAR > dAtA)
Wabhlen Sie die Anzahl der Datenbits (dAtA).
[<]»] Navigieren Sie zur gewlinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e 8blt — 8 Datenbits (Werkseinstellung)
e 7blt — 7 Datenbits
Wahlen Sie die angezeigte Option.

4.4.3.5 Stoppbits (INIt > CoMM > SER > C.PAR > StoP)
Wahlen Sie die Anzahl der Stoppbits (StoP).
[<|» ] Navigieren Sie zur gewlinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e 1blt - 1 Stoppbit (Werkseinstellung)
e 2blt — 2 Stoppbits (Paritatshit ist dann immer 1)
Wahlen Sie die angezeigte Option.
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4.5 Sicherheitsmerkmale (INIt > SFty)
Wahlen Sie die Sicherheitsmerkmale (SFty).
Bl Navigieren Sie zum gewiinschten Parameter. Die verfiigbaren Parameter sind:
e PwoN - Erfordert nach dem Hochfahren eine Bestatigung, bevor der automatische
Betrieb aufgenommen wird.
e OPER - Benutzer muss RUN wiéhlen, nachdem die Betriebsarten STBY, PAUS oder
StoP verlassen wurden.
e SP.LM - Der Eingabebereich fiir die Sollwerte kann auf einen Wertebereich begrenzt
werden.
e LPbk - Messkreisiiberwachungs-Alarm aktivieren/deaktivieren und Timeout-Wert
e 0.CRk — Messkreisiiberwachung aktiviert/deaktiviert
Wahlen Sie die angezeigte Option.

4.5.1 Bestatigung fiir das Einschalten (INIt > SFty > PwoN)
Wahlen Sie , Bestatigung fiir das Einschalten” (PwoN).
Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e dSbL — Automatischer Programmablauf nach dem Hochfahren (Werkseinstellung)
e ENbL - Anzeige RUN nach dem Hochfahren; driicken Sie die Enter-Taste, um das
Programm zu starten
Wahlen Sie die gewiinschte Einstellung.

4.5.2 Bestatigung Betriebsmodus (INIt > SFty > oPER)
Wahlen Sie den Parameter , Bestatigung Betriebsmodus” (oPER).
Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e dSbL - Driicken der Enter-Taste in einer der Betriebsarten STBY, PAUS oder StoP
startet das aktuelle Programm sofort (Werkseinstellung).
e ENbL - Dricken der Enter-Tasten fuhrt in allen Betriebsarten zur Anzeige RUN. Das
aktuelle Programm wird nach erneutem Driicken der Enter-Taste gestartet.
Wahlen Sie die gewiinschte Einstellung.

4.5.3 Sollwertbegrenzung (INIt > SFty > SP.LM)
Wahlen Sie die Sollwertbegrenzung (SP.LM), um Grenzwerte fiir den Eingabebereich aller
Sollwerte einzustellen.
Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e SP.LO - Stellen Sie den kleinsten Sollwert ein, der eingestellt werden kann.
e SP.HI - Stellen Sie den grofSten Sollwert ein, der eingestellt werden kann.
Wahlen Sie die gewiinschte Einstellung.
Bl Stellen Sie den Wert fiir die Sollwertbegrenzung ein.
Bestatigen Sie den Wert.
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4.5.4 Messkreisiiberwachungs-Timeout (INIt > SFty > LPbk)
Wahlen Sie den Parameter ,,Messkreisiiberwachungsalarm” (LPbk). Wenn aktiviert,
spezifiziert dieser Parameter eine Zeit, nach der im Betriebsmodus eine Sensorstérungen
angenommen wird, wenn sich der Eingangswert in dieser Zeit nicht dndert. Wenn zum
Beispiel bei einem Thermoelement ein Defekt auftritt, wirde sich das Eingangssignal nicht
mehr andern.
Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e dSbL - Kein Messkreistiberwachungs-Timeout (Werkseinstellung)
e ENbL - Stellen Sie die Zeit fir den Messkreisiiberwachungs-Timeout ein.
Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.
Bl [Inder Einstellung ENbL kénnen Sie die Zeit fiir den Messkreisiiberwachungs-Timeout in
Minuten und Sekunden (mm:ss) einstellen.
Bestatigen Sie den Wert.

4.5.5 Messkreisiiberwachung (INIt > SFty > 0.CRK)

Wahlen Sie den Parameter ,,Messkreisiberwachung” (0.CRk). Wenn die
Messkreisliberwachung 0.CRk aktiviert ist, iberwacht das Gerat Thermoelemente,
Widerstandsfihler und Thermistoren auf einen offenen Eingang (z. B. durch Fuhlerbruch).

Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e ENbL - Beieinem offenen Eingang wird das Programm angehalten, und die
Meldung oPEN wird angezeigt (Werkseinstellung).
e dSbL - Keine Messkreisiiberwachung (kann z. B. fiir ein hochohmiges Infrarot-
Thermoelement oder Thermistoren erforderlich sein).
Bestatigen Sie den Wert.

4.6 Manuelle Temperaturkalibrierung (INIt > t.CAL)

Wahlen Sie das Untermeni ,,Manuelle Temperaturkalibrierung” (t.CAL). Dieser Parameter
ermoglicht eine manuelle Anpassung der Linearisierungskurven fir Thermoelemente,
Widerstandsfiihler oder Thermistoren. Nach erfolgter Anpassung kann diese Einstellung auf
»NONE“ gesetzt werden, um die manuelle Anpassung zu deaktivieren. Beim Zurlcksetzen auf
die Werkseinstellung wiirden die eingegebenen Werte fir die manuelle Anpassung geldscht.

Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:

e NONE - Keine manuelle Kalibrierung (Werkseinstellung)
e 1PNt - Manuelle 1-Punktkalibrierung

e 2PNt - Manuelle 2-Punktkalibrierung

e |ICE.P - Manuelle 1-Punktkalibrierung bei 0°C

Wahlen Sie die angezeigte Option.
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4.6.1 Keine Anpassung der manuellen Temperaturkalibrierung (INIt
> t.CAL > NoNE)

Wahlen Sie NoNE, um die Standardkurven fiir den Temperatursensor zu verwenden. Dieser
Modus wird fir die meisten Anwendungen verwendet.

4.6.2 Manuelle Anpassung des Temperaturkalibrier-Offsets (INIt >
t.CAL > 1.PNt)
Wahlen Sie 1.PNt, um den Offset der Kalibrierungskurve basierend auf dem aktuellen
Messwert manuell anzupassen.
Bl  Stellen Sie den manuellen Thermoelement-Kalibrierungsoffset in Grad ein.
Bestatigen Sie den Offsetwert und ordnen Sie ihn dem Stromeingangswert zu.

4.6.3 Manuelle Anpassung von Temperatur-Kalibrierungsoffset
und -Steigung (INIt > t.CAL > 2.PNt)
Wahlen Sie 2.PNt, um Offset und Steigung der Kalibrierungskurve tGber 2 Punkte anzupassen.
Bl Navigieren Sie zur gewilinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e R.Lo - Stellen Sie den unteren Kalibrierungspunkt in Grad ein (Grundeinstellung =
0) und ordnen Sie ihn dem Eingangswert zu.
e R.HI - Stellen Sie den oberen Kalibrierungspunkt in Grad ein (Grundeinstellung =
999,9) und ordnen Sie ihn dem Eingangswert zu.
Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.
BEIO  Stellen Sie die Temperatur fur R.Lo oder R.HI ein.
Bestatigen Sie den Wert und ordnen Sie ihn dem Stromeingangswert zu.

4.6.4 Eispunkt-Temperaturkalibrierung (INIt > t.CAL > ICE.P)

Wahlen Sie ICE.P zur Kalibrierung des Nullpunkts fiir Temperatursensoren. Diese Funktion
entspricht im Wesentlichen der Offseteinstellung 1.PNT, auBer dass die Temperatur auf den
Gefrierpunkt von Wasser festgelegt ist.

Auf der Anzeige wird ok? angezeigt, und das Gerat wartet auf eine Bestatigung. Bestatigen Sie
das Einstellen auf den Gefrierpunkt.
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4.7 Speichern der aktuellen Konfiguration fiir alle Parameter in einer Datei
(INIt > SAVE)

Wahlen Sie den Befehl zum Speichern der aktuellen Konfiguration (SAVE) und fiihren Sie
diesen aus. Wenn kein Speichermedium angeschlossen ist, wird der Fehlerkode E010
angezeigt. Anderenfalls wird ein aus Zahlen bestehender Dateiname vergeben und zur
Bestatigung angezeigt, bevor der SAVE-Befehl ausgefiihrt wird.

Wichtiger Hinweis: Die Konfigurationsdatei ist eine mit Tabulatorzeichen getrennte Textdatei
mit der Dateiendung ,,.TXT“. Sie kann auf einem PC mit Excel ge6ffnet und bearbeitet werden.
Nach erfolgter Bearbeitung kann die Datei wieder als mit Tabulatorzeichen getrennte
Textdatei gespeichert und am Gerat Giber INIt > LoAd geladen werden. Diese Funktionalitat ist
insbesondere beim Editieren komplexer Sollwertprogramme niitzlich. Weitere Informationen
zur Konfigurationsdatei finden Sie im Handbuch ,Dateiformat zum Laden und Speichern von
Konfigurationen”.

Bl Wahlen Sie einen Dateiname im Bereich von 0 bis 99.

Bestatigen Sie den SAVE-Befehl. Damit wird die Konfiguration mit der angegebenen
Dateinummer gespeichert. Wenn der Speichervorgang SAVE fehlschlagt, wird der Fehlerkode
w004 angezeigt. War der SAVE-Vorgang erfolgreich, wird die Meldung doNE angezeigt.

4.8 Laden einer Konfiguration fiir alle Parameter aus einer Datei (INIt >
LoAd)

Wahlen Sie den Befehl ,,Eine Konfiguration laden” (LoAd). Wenn kein Speichermedium
angeschlossen ist, wird der Fehlerkode E010 angezeigt. Anderenfalls wird ein aus Zahlen
bestehender Dateiname angegeben und zur Bestatigung angezeigt, bevor der LOAD-Befehl
ausgefihrt wird.

BIQ Wahlen Sie einen Dateiname im Bereich von 0 bis 99.

Bestatigen Sie den LoAd-Befehl. Damit wird die Konfiguration aus der angegebenen
Dateinummer geladen. Wenn der Ladevorgang LoAd fehlschlagt, wird der Fehlerkode w003
angezeigt. War der LoAd-Vorgang erfolgreich, wird die Meldung doNE angezeigt.

4.9 Anzeige der Firmware-Versionsnummer (INIt > VER.N)
Wahlen Sie die Funktion zum Anzeigen der Firmware-Versionsnummer (VER.N). Die
installierte Version wird im Format 1.23.4 angezeigt, wobei ,, 1“ die Haupt-Versionsnummer,
,»,23" die untergeordnete Versionsnummer und ,4“ die Bugfix-Nummer angibt.
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4.10 Firmwareversion aktualisieren (INIt > VER.U)

Waihlen Sie die Funktion ,, Firmwareversion aktualisieren“ (VER.U). Beachten Sie, dass das
Gerat beim Aktualisieren der Firmware auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt wird. Wenn
Sie Ihre Konfigurationseinstellungen behalten mochten, speichern Sie diese vor dem
Installieren der neuen Firmware.

Auf der Anzeige wird ok? angezeigt, und das Gerat wartet auf eine Bestdtigung. Bestatigen Sie
das Firmware-Update. Die neue Firmware wird von dem an den USB-Port angeschlossenen
Speichermedium eingelesen.

4.11 AufParameter der Werkseinstellung zuriicksetzen (INIt > F.dFt)
Wahlen Sie die Funktion ,Auf Parameter der Werkseinstellung zurticksetzen” (F.dFt). Auf der
Anzeige wird ok? angezeigt, und das Gerat wartet auf eine Bestatigung.
Bestatigen Sie das Zuruicksetzen des Parameters.

4.12 Kennwortschutz fiir den Initialisierungsmodus (INIt > I.Pwd)
Wahlen Sie die Funktion ,Kennwortschutz fiir den Initialisierungsmodus” (1.Pwd).
Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfuigbaren Einstellungen sind:
e No — Fur den Zugang zum INIt-Modus ist kein Kennwort erforderlich
(Werkseinstellung).
o yES — Fir den Zugang zum INIt-Modus ist ein Kennwort erforderlich. Der
Benutzer wird nach dem Auswahlen von INIt nach dem Kennwort gefragt.
Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.
B Wenn yES gewdhlt wurde, geben Sie ein Kennwort im Bereich von 0000-9999 ein.
Bestatigen Sie das Kennwort.

4.13 Kennwortschutz fiir den Programmiermodus (INIt > P.Pwd)
Waibhlen Sie die Funktion ,, Kennwortschutz fir den Programmiermodus” (P.Pwd).
Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
* No — Fir den Zugang zum PRoG-Modus ist kein Kennwort erforderlich
(Werkseinstellung).
e VyES — FUr den Zugang zum PRoG-Modus ist ein Kennwort erforderlich. Der
Benutzer wird nach dem Auswahlen von PRoG nach dem Kennwort gefragt.
Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.
B Wenn yES gewdhlt wurde, geben Sie ein Kennwort im Bereich von 0000-9999 ein.
Bestatigen Sie das Kennwort.
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5. Referenzabschnitt: Programmiermodus (PRoG)
Verwenden Sie den Programmiermodus zum Einstellen der folgenden Parameter und fir folgende

Funktionen:
5.1 Konfiguration von Sollwert 1 (PROG > SP1) ....cciiiiiiiiiiiiie ettt et e et e et vae e e anae e 42
5.2 Konfiguration von SoIWert 2 (PROG > SP2) ....ccoiiiiie ettt ettt eaae e e aaaea e 42
5.3 Alarmkonfigurationsmodus (PROG > ALM.1, ALM.2)......cccuiiiiiiiiee ettt eereee e 42
5.4 Konfiguration von Ausgangskanal 1-3 (PROG > oUt.1—0Ut.3) ...cccceeieiiiiieeciiieeeeee e, 47
5.5 PID-Konfiguration (PROG > PIA.S) ...c.coiriiiiiiiiie ettt ettt et eetee e eeteee e eeateeeeeeareeeeenreeeeenreeeenns 50
5.6 Konfiguration des externen Sollwerts (PROG > RM.SP) .....cooviiieiireieeiiieeeeereee e eevvee e e 53
5.7 Parameter des Multi-Rampen-/Haltesegmente-Modus (PROG > M.RMP)........ccccceererrvrrcnennnn. 56

5.1 Konfiguration von Sollwert 1 (PRoG > SP1)
Wahlen Sie den Parameter ,,Sollwert 1“ (SP1).
Bl Stellen Sie den Sollwert fir die Pld- oder oN.oF-Regelung ein.
Bestatigen Sie den Wert.

5.2 Konfiguration von Sollwert 2 (PRoG > SP2)
Wahlen Sie den Parameter ,Sollwert 2“ (SP2). SP2 wird fir Alarmfunktionen oder fir die
Zweipunkt-Regelung im Heizen/Kihlen-Modus verwendet.
Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e ASbo — Der Wert flur SP2 wird im Absolutmodus angegeben (Werkseinstellung).
e dEVI — Der Wert fiir SP2 wird als (positiver oder negativer) Offset zu SP1
angegeben. Damit folgt SP2 automatisch allen Anderungen von SP1.
Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.
Bl Stellen Sie den Wert ein.
Bestatigen Sie den Wert.

5.3 Alarmkonfigurationsmodus (PRoG > ALM.1, ALM.2)
Wahlen Sie Alarmkonfiguration 1 (ALM.1) oder Alarmkonfiguration 2 (ALM.2), um Alarme
einzurichten, zu andern, zu aktivieren oder zu deaktivieren. Einer der beiden oder beide
Alarme lassen sich so einrichten, dass sie die Anzeige von Farbanderungen, Meldern und/oder
Ausgaben auslosen. Einer der beiden oder beide Alarmkonfigurationen lassen sich fir
mehrere Ausgadnge einrichten. Die Konfigurationsmeniis ALM.1 und ALM.2 weisen in gleicher
Anordnung dieselben Einstellungen und Funktionen auf.
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Bl Navigieren Sie zur Alarmeinstellung, die Sie andern mochten. Die verfligbaren Einstellungen
sind:

e tYPE - Alarmart ,absolut” oder ,Abweichung”

e Ab.dV - Alarmreferenzwerte (ALR.H und ALR.L) oder Abweichung von SP1 oder SP2

e ALR.H - Oberer Alarmgrenzwert

e ALR.L - Unterer Alarmgrenzwert

e A.CLR - Alarmfarbe

e HIHI - HiHi-/LowLow-Offsetwert

e LtCH — Haltefunktion fir Alarme

e CtCL - Alarm-Arbeitsweise (SchlieRer oder Offner)

e A.P.oN — Alarmverhalten beim Einschalten

e dE.oN - Verzogerung fiir Auslésen des Alarms, sofern der Zustand nicht andauert,
Grundeinstellung=1,0s

e dE.oF - Verzégerung fiir das Aufheben von Alarmen nach dem Auslésen;
unterbindet ,Flattern” des Alarms, Grundeinstellung =0,0 s

Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.

5.3.1 Alarmart (PRoG > ALM.1, ALM.2 > tYPE)
Wahlen Sie den Parameter ,,Alarmart” (tYPE). Dieser Parameter steuert das allgemeine
Verhalten des ausgewahlten Alarms.
Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e OFF — Alarm ist aus (Werkseinstellung).
e AboV - Der Alarm wird ausgel6st, wenn der Istwert den Wert von ALR.H
(Absolutmodus) oder den spezifizierten Sollwert plus ALR.H
(Abweichungsmodus) liberschreitet.
e bELo - Der Alarm wird ausgel6st, wenn der Istwert den Wert von ALR.L
(Absolutmodus) oder den spezifizierten Sollwert minus ALR.L
(Abweichungsmodus) unterschreitet.
e HIlLo. - Der Alarm wird ausgel6st, wenn der Istwert auBerhalb des Bereichs ALR.L—
ALR.H (Absolutmodus) oder des Bereichs liegt, der durch das Band um den
spezifizierten Sollwert definiert ist, wie durch ALR.L und ALR.H
(Abweichungsmodus) festgelegt.
e bANd - Der Alarm wird ausgel6st, wenn der Istwert innerhalb des Bereichs ALR.L—
ALR.H (Absolutmodus) oder des Bereichs liegt, der durch das Band um den
spezifizierten Sollwert definiert ist, wie durch ALR.L und ALR.H
(Abweichungsmodus) festgelegt.
Anmerkung: Tabelle 5.1 vergleicht die verschiedenen Optionen fir den Alarmbereich und
Abbildung 5.1 stellt die Optionen fiir den Alarmbereich grafisch dar.
Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.
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Einstellung Absolut (AbSo) Abweichung (d.SP1) Abweichung (d.SP2)
AboV > ALR.H >SP1 + ALR.H >SP2 + ALR.H

bELo <ALR.L <SP1-ALR.L <SP2 - ALR.L

Hi.Lo. < ALR.L oder >ALR.H <SP1-ALR.Loder>SP1+ALR.H <SP2-ALR.Loder>SP2 +ALR.H
bANd > ALR.L und < ALR.H >SP1 - ALR.Lund <SP1 + ALR.H >SP2-ALR.Lund <SP2 + ALR.H

Tabelle 5.1 — Vergleich der Optionen fiir den Alarmbereich

ALR.L ALR.H
Absolutmodus (AbSo) (DELo, HiLo. | ll bANd i U AboV, Hl.Lo. |
L ) Niedriger Hoher
e SP1 SP2
—— bANd | (SP2 hat die
bELo, Hl.Lo. AboV, Hl.Lo. gleichen
Abweichungsmodus (dEVI) 4—| ALR.L ALR.H Alarmoptionen.)
< * >
L Niedriger Héher

Abbildung 5.1 — Diagramm der Optionen fiir den Alarmbereich

5.3.2 Absolut oder Abweichungsalarm (PRoG > ALM.1, ALM.2 > tyPE >

Ab.dV)
Wahlen Sie den Parameter ,, Absolut oder Abweichungsalarm” (Ab.dV).
Bl Navigieren Sie zur richtigen Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen und untergeordneten
Einstellungen sind:
e AbSo — Der Alarm wird basierend auf den Absolutwerten von ALR.H oder ALR.L
berechnet und ausgeldst wie im Parameter tYPE festgelegt.
e d.SP1 - Der Alarm wird basierend auf den Werten relativ zu SP1 berechnet und
ausgelost wie im Parameter tYPE festgelegt.
e d.SP2 - Der Alarm wird basierend auf den Werten relativ zu SP2 berechnet und
ausgelost wie im Parameter tYPE festgelegt.
Wahlen Sie die gewiinschte Einstellung.

5.3.3 Oberer Alarmreferenzwert (PRoG > ALM.1, ALM.2 > tYPE >
ALR.H)
Wahlen Sie den Parameter ,,Oberer Alarmreferenzwert” (ALR.H).
Bl Stellen Sie den oberen Alarmreferenzwert ein.
Bestatigen Sie den Wert.

5.3.4 Unterer Alarmreferenzwert (PRoG > ALM.1, ALM.2 > tYPE >
ALR.L)
Wahlen Sie den Parameter ,,Unterer Alarmreferenzwert” (ALR.H).
Bl Stellen Sie den unteren Alarmreferenzwert ein.
Bestatigen Sie den Wert.



PLATINUM™ Serie - Bedienungsanleitung Regler CNPt Referenzabschnitt (PRoG)

5.3.5 Alarmfarbe (PRoG > ALM.1, ALM.2 > A.CLR)
Waibhlen Sie den Parameter ,Alarmfarbe” (A.CLR).
Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Option. Die verfligbaren Optionen sind:

e REd - Im Alarmzustand leuchtet die Anzeige rot (Werkseinstellung).
e AMbR - Im Alarmzustand leuchtet die Anzeige gelb.

e GRN - Im Alarmzustand leuchtet die Anzeige griin.

e dEFt - Alarme wirken sich nicht auf die Standardanzeigenfarbe aus.

Waihlen Sie die gewilinschte Option.

5.3.6 HiHi-/LowLow-Alarmoffsetwert (PRoG > ALM.1, ALM.2 > HI.HI)
Wahlen Sie den Parameter , Alarmoffsetwert” (HI.HI). Dieser Parameter ermdoglicht das
Hinzufiigen eines Offsets zu den Alarmsollwerten, bei dessen Uberschreitung die Anzeige
blinkt. Je nach Alarmart kann der Offset Giber oder unter dem Sollwert wirksam werden, oder
in beiden Richtungen. Dies ist in Abbildung 5.2 dargestellt. HI.HI funktioniert sowohl mit
absoluten als auch mit Abweichungsalarmen.
Bl Navigieren Sie zur richtigen Option. Die verfiigbaren Optionen sind:
e OFF — HiHi-/LowLow-Funktion deaktiviert (Werkseinstellung).
e oON — Die Anzeige blinkt in der durch den Parameter A.CLR festgelegten Farbe,
wenn der Istwert in beliebiger Richtung weiter von der eingestellten
Alarmbedingung entfernt ist als der HI.HI-Offsetwert.
Wahlen Sie die angezeigte Option.
Bl [InderEinstellung oN stellen Sie den Offsetwert ein.
Bestatigen Sie den Wert.

Lo.Lo HIHI
< | ALR.L ALR.H I

I
bELo, Hl.Lo. |1| bANd Ill AboV, Hl.Lo.
I 1

v

d
<«

v

v

< Niedriger Hoher

Abbildung 5.2 — Alarmparameter HI.HI
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5.3.7 Haltefunktion fiir Alarme (PRoG > ALM.1, ALM.2 > LtCH)
Wahlen Sie den Parameter , Haltefunktion fir Alarme” (LtCH).
Bl Navigieren Sie zur gewilinschten Option. Die verfiigbaren Optionen sind:

e No — Alarm ist nicht selbsthaltend (Werkseinstellung); der Alarm wird
abgeschaltet, wenn der Istwert nicht mehr die Alarmbedingung erfllt.

e yES — Alarm ist selbsthaltend. Der Alarm verlischt nicht, wenn der Istwert die
Alarmbedingung nicht mehr erfiillt, sondern bleibt bestehen und muss mit
oPER > L.RSt aufgehoben werden.

e botH - Alarmist selbsthaltend und kann entweder durch oPER > L.RSt Uber die
Tasten an der Frontseite oder Gber den Digitaleingang aufgehoben werden.

e RMt - Alarmist selbsthaltend und kann nur lGber den Digitaleingang aufgehoben
werden.

Wahlen Sie die angezeigte Option.

5.3.8 Alarmschlief3er oder Alarmoffner (PRoG > ALM.1, ALM.2 > CtCL)
Wahlen Sie den Parameter , Alarmschliefer oder Alarméffner” (CtCL).
Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Option. Die verfligbaren Optionen sind:
e N.o. - SchlieRer: Ausgang wird bei erfiillter Alarmbedingung aktiviert
(Werkseinstellung).
e NC. — Offner: Ausgang ist im Normalzustand aktiviert, wird aber bei
Alarmbedingungen ausgeschaltet.
Wahlen Sie die angezeigte Option.

5.3.9 Alarmverhalten beim Einschalten (PRoG > ALM.1, ALM.2 >
A.P.oN)
Wahlen Sie den Parameter , Alarmverhalten beim Einschalten” (A.P.oN).
BI@ Navigieren Sie zur gewiinschten Option. Die verfiigbaren Optionen sind:
e VyES — Die Alarme sind beim Einschalten aktiv und erfordern keinen
Sollwertdurchgang (Werkseinstellung).
e No — Die Alarme sind beim Einschalten nicht aktiv; die Alarme werden erst beim
Durchgang des Istwerts durch die Alarmbedingung aktiviert.
Wahlen Sie die angezeigte Option.

5.3.10 Verzogerung der Alarmeinschaltung (PRoG > ALM.1, ALM.2 >
dE.oN)
Wabhlen Sie den Parameter ,Verzogerung der Alarmeinschaltung” (dE.oN).

Bl Stellen Sie die Anzahl der Sekunden ein, um die die Alarmausldsung verzégert werden soll.
(Grundeinstellung ist 0.) Mit dieser Einstellung lasst sich die Ausldésung eines Fehlalarms
vermeiden, wenn der Istwert nur kurz die Alarmbedingung liberschreitet.

Bestatigen Sie den Wert.
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5.3.11 Verzogerung der Alarmausschaltung (PRoG > ALM.1, ALM.2 >
dE.oF)
Wahlen Sie den Parameter ,Verzogerung der Alarmausschaltung” (dE.oF).
Bl  Stellen Sie die Anzahl der Sekunden ein, um die das Alarmaufheben verzégert werden soll.
(Grundeinstellung ist 0.) Mit dieser Einstellung lasst sich ein Alarmflattern vermeiden.
Bestatigen Sie den Wert.

5.4 Konfiguration von Ausgangskanal 1-3 (PRoG > oUt.1-0Ut.3)

Bl Navigieren Sie zum gewiinschten Ausgangskanal. Anzahl und Art der Ausgangskanile werden
von den Geriten der PLATINUM™-Serie automatisch erkannt. Auf dem Display werden diese
Ausgdnge mit den unten aufgefiihrten Bezeichnungen angezeigt. In diesem Handbuch werden
zur besseren Ubersichtlichkeit die allgemeinen Bezeichnungen oUt.1 bis oUt.3 verwendet:

e StR1 - Elektromechanisches SchlieRerrelais Nummer 1
e StR2 - Elektromechanisches SchlieRerrelais Nummer 2
e dtR1 - Elektromechanisches Wechslerrelais Nummer 1
e dtR2 - Elektromechanisches Wechslerrelais Nummer 2
e SSR1 - Halbleiterrelais Nummer 1

e SSR2 - Halbleiterrelais Nummer 2

e dCl1 - Logikausgang Nummer 1

e dC2 - Logikausgang Nummer 2

e dC3 — Logikausgang Nummer 3

e ANG1l - Analogausgang Nummer 1
e ANG2 - Analogausgang Nummer 2
Anmerkung: Alle Ausgangskanale haben die gleiche Mendistruktur. Im Meni werden jedoch
nur die Parameter angezeigt, die flir den gerade konfigurierten Ausgang relevant sind.
Wahlen Sie den angezeigten Ausgangskanal.
Bl Navigieren Sie zum gewiinschten Untermeni. Die verfiigbaren Untermends sind:

e ModE - Ermoglicht die Einrichtung des Ausgangs als Regel-, Alarm-, Schreiber- oder
Ereignisausgang des Sollwertprogramms. Weiterhin kann der Ausgang auch
ausgeschaltet werden.

e CyCL — PWM Impulsbreiteneinstellung fiir Logik- und Relaisausgange

e RNGE - Legtden Spannungs- oder Strombereich fir Analogausgédnge fest.

Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.
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5.4.1 Ausgangskanalmodus (PRoG > oUt1-0Ut3 > ModE)
Wahlen Sie ,,Ausgangskanalmodus” (ModE) zum Konfigurieren des angegebenen Ausgangs.
Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:

e OFF — Ausgangskanal ausschalten (Werkseinstellung)

e P — Den Ausgang auf den PID-Regelungsmodus einstellen.

e oN.oF — Den Ausgang auf den Zweipunktregelungsmodus einstellen.

e ALM.1 — Den Ausgang mit der Konfiguration ALM.1 als Alarm einstellen.
e ALM.2 — Den Ausgang mit der Konfiguration ALM.2 als Alarm einstellen.
e RtRN - Den Ausgang als Schreiberausgang einrichten.

e RE.oN - Schaltet den Ausgang bei Rampenereignissen ein.
e RE.oN - Schaltet den Ausgang bei Halteereignissen ein.
Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.

5.4.1.1 Ausgangskanal ausschalten (PRoG > oUt1-0Ut3 > ModE > oFF)
Diesen Ausgang ausschalten (oFF).

5.4.1.2 PID-Regelungsmodus (PRoG > oUt1-0Ut3 > ModE > PId)
Wahlen Sie ,,PID-Regelungsmodus” (PId) fiir diesen Ausgang (Werkseinstellung). Die PID-
Parameter werden auflerhalb der fiir den Ausgang vorgesehenen Untermends eingerichtet,
weil mehrere Ausgange gleichzeitig fiir die PID-Regelung verwendet werden kénnen. S. 5.5
PID-Konfiguration (PRoG > PID).

5.4.1.3 Zweipunktregelungsmodus (PRoG > oUt1-0Ut3 > ModE > oN.oF)
Wahlen Sie ,,Zweipunktregelungsmodus” (oN.oF) fur diesen Ausgang. Fur die Regelung oN.oF
kann mehr als ein Ausgang eingerichtet werden. Stellen Sie bei der Heizen/Kiihlen-Regelung
den mit der Heizung verbundenen Ausgang mit ACtN auf den gleichen Wert wie RVRS und
den mit dem Kiihlgerat verbundenen Ausgang mit ACtN auf dRCt.
<> ] Navigieren Sie zur gewlinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e ACtN - Bestimmt die Wirkungsrichtung fir die Regelung.
e dEAd - Stellt den Totbereich ein; der Totbereich wird in denselben Einheiten wie
der Istwert nach einer Seite vom Sollwert angewendet wie durch die
Richtung ACtN festgelegt.
e S.PNt - Ermoglicht die Festlegung von entweder Sollwert 1 oder Sollwert 2 als
Zielwert; Sollwert 2 lasst sich mit der Option Abweichung (dEVI) zum
Verfolgen von Sollwert 1 einstellen (5.2 Sollwert 2 (PRoG > SP2))) — eine
nitzliche Funktion fiir das Einrichten eines Heizen-Kiihlen-Betriebs.
Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.
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[<]»] Flr ACtN, die richtige Einstellung wahlen. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e RVRS - Aus, wenn Istwert > Sollwert und Ein, wenn Istwert < Sollwert (Beispiel
Heizen); der Totbereich gilt unterhalb des Sollwerts (Werkseinstellung).
e dRCt - Aus,wenn Istwert < Sollwert und Ein, wenn Istwert > Sollwert (Beispiel
Kihlen); der Totbereich gilt oberhalb des Sollwerts.
Fiir dEAd den gewiinschten Wert einstellen. (Grundeinstellung ist 5,0.)
Wahlen Sie die angezeigte Einstellung ACtN oder bestatigen Sie den Wert dEAd.

5.4.1.4 Ausgang als Alarm 1 (PRoG > oUt1-0Ut3 > ModE > ALM.1)
Wahlen Sie mit der Konfiguration fir Alarm 1 (ALM.1), dass dieser Ausgang ein Alarm ist.

5.4.1.5 Ausgang als Alarm 2 (PRoG > oUt1-0Ut3 > ModE > ALM.2)
Wahlen Sie mit der Konfiguration fir Alarm 2 (ALM.2), dass dieser Ausgang ein Alarm ist.

5.4.1.6 Schreiberausgang (PRoG > oUt1-0Ut3 > ModE > RtRN)

Wahlen Sie als Betriebsmodus fiir den Ausgang ,Schreiberausgang” (RtRN). Diese Option ist
nur fir Analogausgdnge verfiigbar. Die Skalierung erfolgt mit Absolutwerten — nicht mit
berechneten Zahlen. Der Signaltyp fiir den Schreiberausgang (Spannung oder Strom und
Bereich) wird fiir diesen Ausgang wird mit dem Parameter 5.4.3 Analogausgangsbereich
(PRoG > oUt1-oUt3 > RNGE) eingestellt. Das Schreiberausgangssignal wird dann mit den
folgenden 4 Parametern eingestellt. Nach der Auswahl von RtRN zeigt das Gerat den ersten
Skalierungsparameter Rd1 an.

<> ] Navigieren Sie zur gewlinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:

e Rdl - Istwert1; der zu dem Ausgangssignal oUtl gehorende Istwert
e oUtl - Daszudem Istwert Rd1 gehérende Ausgangssignal
e Rd2 - Istwert 2; der zu dem Ausgangssignal oUt2 gehorende Istwert
e o0Ut2 - Daszudem Istwert Rd2 gehérende Ausgangssignal

Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.
Bl  Stellen Sie den gewiinschten Wert ein.
Bestatigen Sie den Wert.

5.4.1.7 Einen Ausgang auf Rampenereignismodus (PRoG > oUt1-0Ut3 >
ModE > RE.oN) einstellen
Aktivieren Sie fir Rampensegmente in Sollwertprogrammen den , Ausgang auf
Rampenereignismodus” (RE.oN), wenn fiir das Rampensegment ein Rampenereignisflag
gesetzt wurde. Damit lassen sich Aux-Gerate wie Gebldse, Riihrer oder Sekundarheizungen
einschalten.

5.4.1.8 Einen Ausgang auf Halteereignismodus (PRoG > oUt1-0Ut3 > ModE >
SE.oN) einstellen
Aktivieren Sie fiir Rampensegmente in Sollwertprogrammen den ,, Ausgang auf
Halteereignismodus” (SE.oN), wenn fiir das Haltesegment ein Halteereignisflag gesetzt
wurde. Damit lassen sich Aux-Gerate wie Gebladse oder Rihrer einschalten.
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5.4.2 Ausgangszyklus-Impulsbreite (PRoG > oUt1-0Ut3 > CyCL)

Wahlen Sie den Parameter ,, Ausgangszyklus-Impulsbreite” (CyCL). Dieser Parameter wird zur
Einstellung der Impulsbreite des Ausgangssignals von Logik- und Relaisausgangen bei der
Regelung verwenden.

Bl Stellen Sie einen Wert ein.

Anmerkung: Wahlen Sie bei Logik- oder Halbleiterrelaisausgangen einen Wert zwischen 0,1
und 199,0. (Grundeinstellung ist 0,1 s.) Fir elektromechanische Relais wihlen Sie einen Wert
zwischen 1,0 und 199,0. (Grundeinstellung ist 5,0 s.)

Bestatigen Sie den Wert.

5.4.3 Analogausgangsbereich (PRoG > oUt1-0Ut3 > RNGE)
Wahlen Sie den Parameter ,,Ausgangsbereich” (RNGE). Diese Mentoption ist nur fiir
Analogausgénge verfligbar. Der Parameter RNGE bezieht sich sowohl auf Regel- als auch
Schreiberausgange und muss grundsatzlich auf den Eingangsbereich des angesteuerten
Gerates abgestimmt werden.
Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e 0-10 - 0bis 10 Volt (Werkseinstellung)
e 0-5 — 0 bis 5 Volt
e 0-20 - 0bis20mA
e 4-20 - 4bis20mA
e 0-24 - 0bis24mA
Wahlen Sie die gewlinschte Bereichseinstellung.

5.5 PID-Konfiguration (PRoG > P1d.S)

Wahlen Sie PId.S zum Konfigurieren der PID-Regelungseinstellungen. Diese Einstellungen
werden auf alle Ausgdnge mit dem Regelmodus PID angewendet (5.4.1.2 PID-
Regelungsmodus (PRoG > oUt1-oUt4 > Modus > PId)). Fiur die Optimierung der PID-Regelung
gibt es verschiedene Moglichkeiten. Der empfohlene Weg besteht in der Ausfiihrung des
Selbstoptimierungs-Befehls (5.5.3 Selbstoptimierung (PRoG > PId.S > AUTO)), um
anschlieBend die adaptive Selbstoptimierung (5.5.7 Adaptive Selbstoptimierung (PRoG > PId.S
> AdPt)) zu aktivieren. Die PID-Parameter kénnen auch manuell eingestellt oder im Anschluss
an die Selbstoptimierung manuell feinabgestimmt werden.



PLATINUM™ Serie - Bedienungsanleitung Regler CNPt Referenzabschnitt (PRoG)

Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e ACtN - Die Wirkungsrichtung ermdglicht eine Anndherung an den Sollwert SP1 von
oben oder von unten.
e A.to — Der Selbstoptimierungs-Timeout legt eine maximale Dauer der
Selbstoptimierung fest.
e AUTo - Startetdie Selbstoptimierung.

e GAIN - Wahlt P, I- und D-Anteil zur manuellen Einstellung aus.
e %Lo - Untere Begrenzung fiir Logik- und Analogausginge
e %HI — Obere Begrenzung fiir Logik- und Analogausgange

e AdPt - Adaptive Selbstoptimierung mit Fuzzy-Logik
Wabhlen Sie den gewlinschten Parameter.

5.5.1 Wirkungsweise (PRoG > PId > ACtN)
Wahlen Sie den Parameter ,,Wirkungsrichtung” (ACtN).
Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e RVRS - Indirekte Wirkung: Ausgangswert zum Erreichen von SP1 vergroRern,
z. B. beim Heizen (Werkseinstellung)
e dRCt - Direkte Wirkung: Ausgangswert zum Erreichen von SP1 verkleinern,
z. B. beim Kiihlen
Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.

5.5.2  Selbstoptimierungs-Timeout (PRoG > PId > A.to)
Wahlen Sie den Parameter ,Selbstoptimierungs-Timeout” (A.to).

Bl Stellen Sie die Zeit in Minuten und Sekunden (mm:ss) ein, bevor die Selbstoptimierung mit
einem Timeout abgebrochen wird. Fiir Systeme mit einer langeren Ansprechzeit muss eine
langere Timeout-Dauer eingestellt werden.

Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.

5.5.3 Selbstoptimierung (PRoG > PId > AUTO)
Wahlen Sie den Befehl ,Selbstoptimierung” (AUto). Das Gerat zeigt StRt an.
Bestatigen Sie den Start der Selbstoptimierung. Das Gerat optimiert die Einstellungen fir P, |
und d durch Messen der Systemreaktion auf simulierte Prozessanderungen. Wenn die als
Timeout definierte Zeit A.to vor Abschluss der Selbstoptimierung abgelaufen ist, zeigt das
Geréat die Fehlermeldung E007 an. Nach erfolgreicher Selbstoptimierung wird die Meldung
done angezeigt.

(L]
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5.5.4 Einstellung der PID-Parameter (PRoG > PId > GAIN)

Waihlen Sie den Parameter GAIN, um die Werte fir die PID-Parameter manuell einzustellen.
Sie kénnen die Parameter manuell auf das gewiinschte Regelverhalten einstellen. Eine
Einstellung von | auf Null flhrt zu einem PD-Regler, die Einstellung von d auf Null zu einem PI-
Regler und die Einstellung von I und d auf Null zu einem reinen P-Regler. In den meisten
Fallen dirfte die Selbstoptimierung und adaptive Selbstoptimierung zu den besten
Ergebnissen flihren, so dass keine manuelle Einstellung erforderlich ist. Der Ausgangwert wird
anhand der folgenden Gleichung mit den eingestellten P-, I- und d-Anteilen berechnet:

%Ausgang = P*e + I*Summe(e) + d*(de/dt)
o  %Ausgang = % Ausgangswert flir Analogausgange oder % Einschaltzeit fiir
PWM-Ausgange
e e =Regelabweichung = Sollwert — Istwert
e Summe(e) = Die Uber die Zeit integrierte Regelabweichung
e de/dt = Die Anderungsrate der Regelabweichung {iber die Zeit
Die Einstellung von P, 1 und d kénnen auch Uber die Selbstoptimierung bestimmt und dann
manuell feinabgestimmt werden. Das Standard-Zahlenformat fiir diese Parameter ist ###.#
flir P und | bzw. ##.## flr d, je nach Ergebnis der Selbstoptimierung kann durch die
automatische Bereichseinstellung jedoch ein anderes Format vorliegen.
(<] Navigieren Sie zum gewiinschten Konfigurationsparameter. Die verfligbaren Parameter sind:
e P_ — Proportionalbereich. Der Proportionalbereich oder P-Anteil verstarkt den
Stellgrad als Reaktion auf die Regelabweichung (Istwert minus Sollwert),
um den Sollwert schneller zu erreichen. (Die Grundeinstellung ist 001,0.)
. | — Nachstellzeit (I-Anteil). Der Integralbereich oder I-Anteil im PID-Algorithmus
verstarkt den Stellgrad als Gber die Zeit integrierte Reaktion auf die
Regelabweichung, was ein gegenliber dem P-Anteil noch schnelleres
Erreichen des Sollwerts ermdglicht (und potentiell zu vermehrtem
,Uberschwingen fiihrt). (Die Grundeinstellung ist 000,0.) Diesen Anteil
benennt man auch mit seinem reziproken Wert , Nachstellzeit” (Englisch
,Reset”).
. d — Vorhaltezeit (D-Anteil). Der Differenzialbereich oder D-Anteil im PID-
Algorithmus registriert die Steigerungs- oder Verminderungsrate der
Eingangsmessung und drosselt entsprechend den PID-Algorithmus. Ein
héherer Wert fiir diesen Anteil kann durch frither und starker einsetzendes
beschleunigtes oder verzégertes Antworten das System schneller
beeinflussen, als es ein erhéhter I-Anteil vermag. (Die Grundeinstellung ist
00,00, denn diesen D-Anteil benétigen tatsachlich nur schnell reagierende
Systeme.) Diesen Anteil benennt man auch mit seinem reziproken Wert
,Vorhaltezeit” (englisch ,,Rate”).
Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.
Bl  Stellen Sie den gewiinschten Wert ein.
Bestatigen Sie den Wert.
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5.5.5 Untere Ausgangsbegrenzung (PRoG > PId > %Lo)

Wahlen Sie den Parameter ,,Untere Ausgangsbegrenzung” (%Lo). Dieser Parameter legt den
unteren Grenzwert des % Analogausgangswertes oder der % Einschaltzeit fiir Impuls- und
Logikausgange fur die jeweiligen Ausgangsarten fest. (Die Grundeinstellung ist 000,0%.) Der
maximale Wert ist 100,0%.

Bl  Stellen Sie den gewiinschten Wert ein.

Bestatigen Sie den Wert.

5.5.6 Obere Ausgangsbegrenzung (PRoG > PId > %HI)

Wahlen Sie den Parameter ,,Obere Ausgangsbegrenzung” (%Hl). Dieser Parameter legt den
oberen Grenzwert des % Analogausgangswertes oder der % Einschaltzeit fir Impuls- und
Logikausgange fur die jeweiligen Ausgangsarten fest. (Die Grundeinstellung und der maximale
Wert ist 100,0%.)

Bl Stellen Sie den gewiinschten Wert ein.

Bestatigen Sie den Wert.

5.5.7 Adaptive Selbstoptimierung (PRoG > PId > AdPt)
Wahlen Sie den Parameter ,,Adaptive Selbstoptimierung” (AdPt).

Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Wenn die adaptive Selbstoptimierung aktiviert
ist, werden die PID-Parameter kontinuierlich auf den Prozess optimiert. Als Basis fiir diese
Optimierung dienen die durch den Regelausgang verursachten Anderungen des
Prozesswerteingangs. Dies ist die einfachste Methode zur Optimierung des PID-Algorithmus
flr eine Vielzahl von Systemen. Die verfligharen Einstellungen sind:

e ENbL - Aktviert die adaptive Selbstoptimierung mit Fuzzy-Logik (Werkseinstellung)
e dSbL — Deaktiviert die adaptive Selbstoptimierung mit Fuzzy-Logik
Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.

5.6 Konfiguration des externen Sollwerts (PRoG > RM.SP)
Wahlen Sie den Parameter , Konfiguration des externen Sollwerts” (RM.SP).

Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Der Sollwert kann Uber ein externes, an einen
Analogeingang angeschlossenes Signal vorgegeben oder gedndert werden. Diese
Funktionalitdt kann fir eine Vielzahl von Anwendungen genutzt werden, wo ein direkter
Zugang zum Regler fir Sollwertanderungen problematisch ist (Betriebsumgebung,
Entfernung, usw.). Weiterhin kann der externe Sollwert fir eine Kaskadenregelung verwendet
werden. Die verfligbaren Einstellungen sind:

e OFF — Keinen externen Sollwert verwenden (Werkseinstellung)
e oON — Externer Sollwert ersetzt Sollwert 1
Anmerkung: oFF hat keine untergeordneten Parameter, fiir oN ist jedoch eine Skalierung des
externen Sollwerteingangs erforderlich.
Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.
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BEIQ Wenndie Einstellung oN gewdhlt wurde, navigieren Sie zum gewiinschten Eingangsbereich.
Die verfligbaren Optionen sind:
e 4-20 - 4,00-20,00 mA Eingangssignalbereich
e 0-24 - 0,00-24,00 mA Eingangssignalbereich
e 0-10 - 0,00-10,00V Eingangssignalbereich
e 0-1 — 0,00-1,00 V Eingangssignalbereich
Wahlen Sie den gewiinschten Eingangssignal-Bereich, um mit den Skalierungsparametern
(beginnend mit RS.LO) fortzufahren.
Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e RS.Lo - Minimaler Sollwert (Einstiegspunkt). Sollwert 1 wird auf diesen Wert
gesetzt, wenn das Analogeingangssignal IN.Lo ist.
e IN.Lo - Eingangswertin mA oder V fiir RS.Lo
e RS.Hi - Maximaler Sollwert. Sollwert 1 wird auf diesen Wert gesetzt, wenn das
Analogeingangssignal IN.HI ist.
e IN.HI - Eingangswertin mA oder V fiir RS.HI
Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.
Bl Stellen Sie den gewiinschten Wert ein.
Bestatigen Sie den Wert.
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5.6.1 Kaskadenregelung mit externen Sollwert
Die Regler der PLATINUM™ Serie unterstiitzen einen externen Sollwert, der z. B. (iber ein
Potentiometer, einen Messumformer oder digital Gber einen PC vorgegeben wird. Mit dieser Funktion
kann unter anderem auch eine Kaskadenregelung eingerichtet werden, bei der der eingehende externe
Sollwert von einem anderen Regler stammt. Abbildung 5.3 zeigt das Prinzipschema einer
Kaskadenregelung, die in Abbildung 5.4 am Beispiel einer Warmeaustauscheranwendung verdeutlicht
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Abbildung 5.3
Prinzipschema der Kaskadenregelung Abbildung 5.4
Warmeaustauscher mit Kaskadenregelung

Bei Prozessen, in denen zwei voneinander abhangige Prozessgrollen geregelt werden miissen und eine
der beiden erheblich langsamer anspricht als die andere, bietet die Kaskadenregelung eine bessere
Regelfahigkeit und Regelgenauigkeit des Prozesses. Die Variable mit dem langsameren
Ansprechverhalten dient als Eingang des Primar- oder Flihrungsreglers, die mit Variable dem schnelleren
Ansprechverhalten als Eingang des Sekundar- oder Folgereglers. Als Sollwert fiir den Folgeregler wird
der skalierte Ausgang des Fiihrungsreglers verwendet.

Das vorrangige Ziel der Warmeaustauscheranwendung in Abbildung 2 ist die Regelung der
Mediumaustrittstemperatur. Deshalb dient die gewiinschte Mediumaustrittstemperatur als Sollwert fiir
den Fihrungsregler, den Temperaturregler TC. Der Prozesseingang fiir den Temperaturregler ist der
Temperaturmesswert TT des Austrittsmediums. Der Ausgang des Temperaturreglers ist der
Durchflusssollwert fiir den Folgeregler, den Durchflussregler FC. Der Prozesseingang fiir den Folgeregler
(Durchflussregler) ist die Dampfdurchflussrate FT durch den fiir die Aufheizung des Prozessdurchflusses
verwendeten Warmeaustauschers. Der Ausgang des Folgereglers (Durchflussregler) ist ein Regelsignal
an das den Dampfdurchfluss regelnde Proportionalventil.

Durch Trennung des Regelkreises der sich langsam andernden Mediumaustrittstemperatur vom sich
schnell andernden Durchflussregelkreis ldsst sich ein besser vorhersehbares, stabileres und genaueres
Regelverhalten erzielen.
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5.7 Parameter des Multi-Rampen-/Haltesegmente-Modus (PRoG > M.RMP)
Waibhlen Sie den Multi-Rampen-/Haltesegmente-Modus (M.RMP) zum Aktivieren und

Konfigurieren. Sie konnen bis zu 99 Sollwertprogramme mit Rampen- und Haltesegmenten
konfigurieren, speichern und laden. Jedes Programm kann bis zu je 8 Rampen- und
Haltesegmente enthalten, die auch einen (nicht zur Regelung verwendeten) Hilfsausgang
ansteuern kénnen. Jeder Sollwert eines Haltesegments kann gegentiber dem Sollwert des
vorherigen Haltesegments steigen oder fallen, das Gerat bestimmt die Wirkungsrichtung der
entsprechenden Rampe (indirekt oder direkt) automatisch. Die Aktion bei Ende (E.Act) kann
als StOP, HOId oder LINk eingestellt werden. Uber die Option LINk kann ein Programm
spezifiziert werden, dass nach Abschluss des aktuellen Programms ausgefihrt wird. Auf diese
Weise lassen sich flexibel Programme mit bis zu 8%99 oder 792 Rampen- und 792
Haltesegmenten erzeugen. Weiterhin kann ein Programm auch auf sich selbst verweisen, um
ein Profil zu erhalten, das kontinuierlich durchlaufen wird.

Konfigurationsdateien kdnnen auf dem PC mit Excel bearbeitet werden. Diese Funktionalitat
ist insbesondere beim Editieren komplexer Sollwertprogramme niitzlich. Weitere
Informationen hierzu finden Sie unter INIt > SAVE.

Eine Ubersicht zur Programmierung von Sollwertprogrammen mit einigen Beispiele finden Sie
in Abschnitt 5.7.8.

Anmerkung: Bei der Einrichtung von Sollwertprogrammen mit unterschiedlichen
Wirkungsrichtungen ist zu beachten, dass die PID-Regelung nur fir eine Wirkungsrichtung
verwendet werden kann, da die Einstellung auf indirekte (Heizen) oder direkte (Kihlen)
Wirkung fir alle auf MoDE > PID eingestellten Ausgange gilt. Eine PID-Autooptimierung Ihres
geregelten Systems wirkt nur auf die PID-Wirkungsrichtung, weil die PID-
Optimierungsparameter flr die andere Wirkungsrichtung komplett unterschiedlich sein
kénnen. Fir die Einrichtung beliebiger Ausgange fiir die andere Wirkungsrichtung ist eine
Zweipunkt-Regelung zu verwenden.
Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:

e R.CtL - Multi-Rampen-/Haltesegmente-Modus aktivieren

e S.PRG - Nummer programmieren

e M.tRk - Einstellung Multi-Rampen-/Haltesegmente-Verfolgung

o tIM.F - Zeitformat fiir die Sollwertprogramme

e N.SEG - Anzahl der Segmente

e S.SEG - Zueditierende Segmentnummer

e E.Act - Legtfest, was am Ende eines Programms passiert

Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.
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5.7.1 Regelung Multi-Rampen-/Haltesegmente-Modus (PRoG >
M.RMP > R.CtL)
Waibhlen Sie den Parameter ,Regelung Multi-Rampen-/Haltesegmente-Modus“ (R.CtL).
Bl Navigieren Sie zur gewilinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e No — Multi-Rampen-/Haltesegmente-Modus aus
e yES — Multi-Rampen-/Haltesegmente-Modus ein; muss durch Tastenbetatigung
gestartet werden
e RMt - Multi-Rampen-/Haltesegmente-Modus ein; Gber Taste oder iber
Digitaleingang zu starten
Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.

5.7.2 Programm wahlen (PRoG > M.RMP > S.PRG)
Wahlen Sie den Parameter ,,Programm auswdahlen” (S.PRG). Das aktuelle Profil fir die
ausgewadhlte Programmnummer wird geladen und lasst sich so wie es ist oder modifiziert
verwenden.

Bl Stellen Sie die dem zu verwendenden oder zu editierenden Sollwertprofil entsprechende
Nummer (1-99) ein. (Grundeinstellung ist 1.)
Bestatigen Sie den Wert.

5.7.3 Multi-Rampen-/Haltesegmente-Verfolgung (PRoG > M.RMP >
M.tRK)

Wibhlen Sie den Parameter ,Multi-Rampen-/Haltesegmente-Verfolgung” (M.tRk). Die drei
Einstellungen fiir diesen Parameter ermdoglichen unterschiedliche Handhabungen der
Sollwertprogrammverfolgung.

Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:

e RAMP - Garantierter Rampenmodus. Wird der Haltesollwert nicht innerhalb der
festgelegten Rampenzeit erreicht, werden der Sollwertprogrammzyklus
beendet, die Ausgdnge deaktiviert und eine Fehlermeldung (E008)
angezeigt.

e SoAK - Garantierter Haltemodus. Wird der Haltesollwert nicht innerhalb der
festgelegten Rampenzeit erreicht, bleibt das System im Rampenmodus und
geht erst dann in den Haltemodus liber, wenn der Haltewert erreicht ist.
Die festgelegte Haltezeit wird vollstandig eingehalten.

e CYCL - Garantierter Zyklusmodus. Wird der Haltesollwert nicht innerhalb der
festgelegten Rampenzeit erreicht, bleibt das Geradt im Rampenmodus, bis
der Sollwert erreicht ist. Die zusatzlich erforderliche Rampendauer wird von
der Haltezeit abgezogen, sodass die festgelegte Zyklusdauer (Rampenzeit +
Haltezeit) eingehalten wird. Ist der Haltesollwert auch am Ende der
Gesamtzyklusdauer noch nicht erreicht, werden der
Sollwertprogrammzyklus beendet, die Ausgdnge deaktiviert und eine
Fehlermeldung (EO008) angezeigt.

Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.
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5.7.4 Zeitformat (PRoG > M.RMP > tIM.F)

Wahlen Sie den Parameter ,,Standard-Zeitformat fiir Sollwertprogramme (tIM.F) fiir das
aktuelle Programm. Fir die Erstellung von Sollwertprogrammen mit unterschiedlichen
Zeitmodi kann das Format der Grundeinstellung tGberschrieben werden.

Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:
e mm.ss — Zeitanzeige in Minuten und Sekunden (Werkseinstellung)
e hh.mm - Zeitanzeige in Stunden und Minuten. Bei der Anpassung der Parameter
MRT.# und MST.# flr ein gegebenes Segment wird zur Unterscheidung
vom mm:ss Format ein negatives Vorzeichen angezeigt.

Wahlen Sie die angezeigte Option. Beachten Sie, dass sich das Zeitformat der
Grundeinstellung fir eine beliebige Segmentzeit tiberschreiben lasst, indem der linke, diese
Zeit zeigende Pfeil gedriickt wird, bis er jede Ziffer durchlaufen hat und anschlieBend die
gesamte Zeitanzeige blinkt. Wird an dieser Stelle der rechte Pfeil gedriickt, andert sich die
Einstellung fir dieses Segment auf das andere Zeitformat.

5.7.5 Aktion bei Programmende (PRoG > M.RMP > E.ACT)
Wahlen Sie den Parameter ,, Aktion bei Ende” (E.ACT).
Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:

e StOP - BeiBeendigung des Programms den Standbymodus aufrufen und Anzeige
RUN.

e HOLd - BeiBeendigung des Programms beim letzten Sollwert anhalten.

e LINk - BeiBeendigung des Programms mit einem anderen Sollwertprogramm
verketten.
o ## — Die bei Beendigung dieses Programms zu startende

Programmnummer (1 bis 99) angeben. Bei der Angabe von
,0“ wird das mit S.PRG festgelegte Programm wiederholt,
dies ermoglicht das Durchlaufen einer Reihe verketteter
Programme. Bei der Angabe von ,, 100“ wird das zuletzt in
einer Reihe verketteter Programme abgelaufene Programm
erneut gestartet.

Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.

5.7.6 Anzahl der Segmente (PRoG > M.RMP > N.SEG)
Wabhlen Sie den Parameter ,Anzahl der Segmente” (N.SEG).
Bl Stellen Sie die Anzahl der Segmente ein (1-8). (Grundeinstellung ist 1.)
Bestatigen Sie den Wert.
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5.7.7 Zu editierende Segmentnummer (PRoG > M.RMP > S.SEG)
Wahlen Sie den Parameter ,,Zu editierende Segmentnummer” (S.SEG).

Bl  Stellen Sie die fir die Programmnummer zu editierende Segmentnummer ein. Diese Auswahl
der Segmentnummer ersetzt die Ziffer ,#“ in allen Sollwertregelparametern fiir das unter
(MRt.#, MSt.# usw.) aufgelistete Segment, wie es auf dem Display des Gerats angezeigt wird.
Dies dient bei der Programmierung von Multi-Rampen- und Haltesegmenten Uber die
Tasteneingabe als Orientierung, an welcher Stelle man sich gerade befindet.

Bestatigen Sie die Segmentnummer.

Bl Navigieren Sie zur gewiinschten Einstellung. Die verfligbaren Einstellungen sind:

e MRt.# — Dauer flir Rampensegment Nummer # (Grundeinstellung ist 10). Die
Maximallange der Rampen- und Halte-Zeiten kann entweder 99 Minuten
und 59 Sekunden oder 99 Stunden und 59 Minuten betragen. Das Format
der Grundeinstellung wird fiir dieses Programm Uber die Einstellung des
Parameters tIM.F gesteuert. Die Grundeinstellung lasst sich fir jede
Segmentdauer Uberschreiben, wie unter tIM.F beschrieben.

e MRE.# — Festlegung, ob fiir Rampenereignisse freigegebene Ausgadnge aktiviert
werden sollen:

o OFF — Rampenereignisse fur dieses Segment deaktivieren
(Werkseinstellung)

o OoN — Rampenereignisse fur dieses Segment aktivieren. Damit
Giberhaupt eine Funktion erfolgt, muss bei einem
freigegebenen Rampenereignis mindestens ein Ausgang auf
MoDE = RE.oN eingestellt werden.

e MSP.# — Sollwert fiir Haltezyklus #

e MSt.# — Dauer des Haltezyklus (Grundeinstellung ist 10). Weitere Informationen
siehe MRT.#.

e MSE.# — Festlegung, ob fiir Halteereignisse freigegebene Ausgdnge aktiviert werden

sollen:

o oFF — Halteereignisse fir dieses Segment deaktivieren
(Werkseinstellung)

o OoN — Halteereignisse fur dieses Segment aktivieren. Damit

Giberhaupt eine Funktion erfolgt, muss bei einem
freigegebenen Halteereignis mindestens ein Ausgang auf
MoDE = RE.oF eingestellt werden.
Wahlen Sie die angezeigte Einstellung.
Bl Navigieren Sie zur richtigen Einstellung oder stellen Sie den gewiinschten Wert ein.
Wahlen Sie die angezeigte Einstellung oder bestatigen Sie den Wert.
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5.7.8 Ubersicht zur Programmierung von Sollwertprogrammen

5.7.8.1 Ubersicht
Ein wesentliches Merkmal des Sollwertprogramm-Mechanismus besteht in der Moglichkeit, durch
Verknipfung mehrerer Rampen- und Haltesegmente eine Kette aus Sequenzen zu erstellen. Damit
lassen sich Sequenzen aus bis zu 792 Rampen-/Haltesegment-Paaren definieren. Ein Rampen-
/Haltesegment setzt sich aus einer bestimmten Istwerterhéhung oder -verringerung tber einen
bestimmten Zeitraum (Rampe) sowie einem anschlieRenden liber einen bestimmten Zeitraum auf
unverandertem Niveau verharrenden Istwert zusammen.

Angestrebter Sollwert

Rampe Halten

Diese Regler bieten einen fiir Multi-Segmente/Multi-Profile geeigneten Sollwertprogramm-
Mechanismus mit einer zusatzlichen Verkettungsfahigkeit mehrerer Profile fir die Implementierung

verlangerter Sequenzen.

Das Element ,Rampe” dient zur Anzeige einer Istwertdnderung ohne Vorgabe der Richtungsdanderung.
Bei jedem Zyklus innerhalb einer Sequenz kann der angestrebte Sollwert ober- oder unterhalb des
aktuellen Istwerts liegen.

Halten 1

Aktueller Istwert

Rampe 1

Rampe 2

Halten 2

Die Sollwertprogrammabschnitte sind aus 1-Sekundenschritten zusammengesetzt und kénnen eine
Dauer von 1 Sekunde bis 99 Stunden, 59 Minuten und 59 Sekunden aufweisen. Intern werden die
Zeitwerte in 0,1-Sekundenintervallen gerechnet.

Die Sollwertfunktion versucht eine geregelte Steigerung in der Weise zu bieten, dass der angestrebte
Sollwert innerhalb der vorgegebenen Zeit erreicht wird. Fir die Verfolgung der festgelegten RAMP-
Rampen] bzw. SOAK-[Halte]-Zeit oder die libergeordnete CYCLE-[Zyklus]-Zeit stehen Optionen zur
Verfligung.
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5.7.8.2 Sollwertprogrammverkettung

Parameter LINK

N Dabei ist N die Nummer des | Ermoglicht das kontinuierliche Durchlaufen
aktuellen Programmes. eines einzelnen Programmes.

0 Das S.PRG-Programm erneut | Ermoglicht das kontinuierliche Durchlaufen
laden eines Prozesses anhand mehrerer verketteter

Programme.

1..99 Das angegebene Programm | Ermoglicht das Verketten mit einem
laden festgelegten Programm.

100 Das aktuelle Programm Ermoglicht das Durchlaufen des letzten
erneut laden Programms einer Programmkette.

6. Referenzabschnitt: Betriebsmodus (0PER)

Der Betriebsmodus wird zur Aktivierung der Uberwachungs- und Regelungsfunktionen des Geriats

verwendet. Weiterhin ermoglicht er noch wahrend des Betriebs den Direktzugriff auf die

Sollwertparameter. Verwenden Sie den Betriebsmodus zum Einstellen der folgenden Parameter und fir

folgende Funktionen:

6.1
6.2
6.3
6.4
6.5
6.6
6.7
6.8
6.9
6.10

6.1

Normalbetriebsmodus (OPER > RUN) ....uiiiiiiiiiieiiie ettt ettt et e et e e eare e e e arae e e e nnaeaeas 61
Sollwert 1 ANdern (OPER > SPL)...c..uiiiiiee ettt et te et te e st e e te e e saae e s ba e eeaaeesareeenraeen s 62
Sollwert 2 ANdern (OPER > SP2)......uiiiiee ettt te e tee e te e ste e e eta e s ate e sbaeeeaaeesaseeenraeen s 62
Manueller Modus (OPER > IMANL) ....uuviiiiiiiiiiiiieeee ettt e e e eeeitreeeeeeeeesabreeeeeeeesnnssseseseeeeenanns 62
PausenmModus (OPER > PAUS).....ccuiiie ettt ettt e et e e e etae e e eeatae e e s beeeeesnbaeeesantaeaenans 63
Prozess stoppen (OPER > STOP) .....uiiii ittt ettt e et e e s et e e e aree e e e nreaeens 63
Gehaltene Alarme aufheben (OPER > L.RST).....uuiiiiiiiie ettt ettt 63
Minimalwert anzeigen (OPER > VALY) ..ccuiiiiiie ettt tee ettt tae e saae e ave e s vaeeennas 63
Maximalwert anzeigen (OPER > PEAK) .....cccuiiiiiecie ettt ettt et ettt e e bae e eareesaneas 64
Standbymodus (OPER > SEDY) ..c.uviiiiiiiiiecciie ettt et ettt e eetae e sbeeebeeeetaeenareeeaes 64

Normalbetriebsmodus (oPER > RUN)
Waihlen Sie ,,Normalbetriebsmodus” (RUN). Die Enter-Taste startet den Betrieb des Gerats
gemaR den aktuellen Einstellungen fiir Eingang, Ausgang und Kommunikation. Beim
Einschalten des Gerats wird der Betriebsmodus automatisch aufgerufen und aktiviert, wenn
der Parameter , Bestatigung fiir das Einschalten” (4.5.1 Bestatigung fiir das Einschalten (INIt >
SFty > PwoN)) auf dSbL eingestellt ist. Der Istwert wird in der Hauptanzeige angezeigt und
falls das Gerat mit zwei Anzeigen ausgeristet ist, wird der Sollwert in der Nebenanzeige
angezeigt. Wenn das Gerat weiterhin aktiv ist, kann unter Verwendung der Tasten LINKS und
RECHTS durch die Auswahlpunkte des Menis oPER navigiert werden.

Referenzabschnitt (PRoG)



PLATINUM™ Serie - Bedienungsanleitung Regler CNPt Referenzabschnitt (oPER)

6.2 Sollwert 1 andern (oPER > SP1)

Wihlen Sie den Parameter ,,Sollwert 1 &ndern” (SP1). Diese Funktion erméglicht das Andern
des Sollwerts 1 ohne Verlassen des Modus ,,RUN”. Das bedeutet, Sie kdnnen wahrend des
aktiven Modus RUN nach dem Andern des Sollwerts die Enter-Taste driicken und ohne
Unterbrechung der Uberwachungs-, Regelungs- oder Kommunikationsvorginge zum Modus
RUN zuriickkehren. Bei Aktivierung des externen Sollwerts |dsst sich der Sollwert 1 hier nicht
andern und das Display beginnt zu blinken.

B  Stellen Sie den gewiinschten Wert fiir Sollwert 1 ein. Beim Andern des Sollwerts vom
Betriebsmodusmenti aus erfolgt mit dem linken Pfeil eine zunehmend schnellere
Wertverminderung und mit dem rechten Pfeil eine zunehmend schnellere Werterhéhung.
Dies unterscheidet sich von dem Dezimalstellenumschalten an anderen Stellen, wo
normalerweise eine Begrenzung der Anderungseingriffe besteht.

Bestatigen Sie den Wert.

6.3 Sollwert 2 dndern (oPER > SP2)

Wihlen Sie den Parameter ,,Sollwert 2 dndern” (SP2). Diese Funktion erméglicht das Andern
des Sollwerts 2 ohne Verlassen des Modus RUN. Der aktuelle Wert von Sollwert 2 blinkt in der
Hauptanzeige. Sollwert 2 wird nur fir Alarme und fir den Sollwert fir Kiihlen im
Heizen/Kihlen-Regelungsmodus verwendet. Weitere Informationen finden Sie unter 6.2
Sollwert 1 andern (oPER > SP1).

Bl Stellen Sie den gewiinschten Wert fir Sollwert 2 ein.

Bestatigen Sie den Wert.

6.4 Manueller Modus (oPER > MANL)
Wahlen Sie den ,Manuellen Betriebsmodus” (MANL). Dieser Modus erméglicht das manuelle
Andern des Regelausgangsniveaus oder des Prozesseingangswerts.
Bl Navigieren Sie zum gewilinschten manuellen Betriebsmodus. Die Auswahimdglichkeiten sind:
e M.CNt - Manuell einen oder mehrere Regelausgange variieren
e M.INP — Manuell einen oder mehrere wechselnde Prozesseingdnge simulieren
Wabhlen Sie den gewulinschten manuellen Betriebsmodus.
Bl Variieren Sie den Ausgang oder Eingang manuell mit den linken und rechten Pfeilen.
Bei M.CNt wird statt des Prozesseingangswerts der Wert ,, % On“ angezeigt. Fiir
Analogausgdnge legt der Wert ,% On“ den Ausgangsstrom oder die Ausgangsspannung als
einen Prozentwert des gesamten skalierten Bereichs fest. Fir Logik- und Relaisausgadnge
regelt der Wert ,,% On“ die Breite des PWM-Signals (Pulsweitenmodulation).
Bei M.INP wird der Prozesseingangswert weiter angezeigt, aber er lasst sich mit den RECHTS-
und LINKS-Tasten entsprechend vergrofRern oder verkleinern. Hierbei handelt es sich um
einen ,simulierten Wert”, der sich zum Testen von Alarmkonfigurationen,
Schreiberausgangskalierungen usw. verwenden lasst.
Beenden Sie den manuellen Modus und kehren Sie zum normalen Betrieb zurick.
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6.5 Pausenmodus (oPER > PAUS)

Wahlen Sie den ,,Pausenbetriebsmodus” (PAUS), sodass der Regler pausiert und
entsprechend den Prozesseingang auf seinem aktuellen Wert anhélt. Bei einem laufenden
Multi-Rampen-/Haltesegmente-Programm wird ebenso der Zeitgeber fur das aktuelle
Sollwertsegment angehalten. Wahrend des Pausenmodus blinkt die Anzeige des aktuellen

Istwerts.

Kehren Sie in Abhangigkeit von der Parametereinstellung ,,Betriebssicherheit” zum Modus
RUN oder zur Anzeige ,RUN” zurick (siehe 4.5.2 Bestatigung Betriebsmodus (INIt > SFty >
OPER)).

6.6 Prozess stoppen (oPER > StoP)

Wahlen Sie den ,,Betriebsmodus Stoppen” (StoP), um alle Regelausgange auszuschalten. In
diesem Modus bleibt die Anzeige des aktuellen Istwerts mit blinkenden Ziffern bestehen. Die
Alarmbedingungen werden aufrechterhalten.

Kehren Sie in Abhangigkeit von der Parametereinstellung ,,Betriebssicherheit” zum Modus
RUN oder zur Anzeige ,RUN” zurick (siehe 4.5.2 Bestatigung Betriebsmodus (INIt > SFty >
OPER)).

6.7 Gehaltene Alarme aufheben (oPER > L.RST)

Wahlen Sie den Befehl ,,Gehaltene Alarme aufheben” (L.RSt), um bestehende selbsthaltende
Alarme zu l6schen. Verwenden Sie flir die Aktivierung des Befehls L.RSt alternativ den
digitaler Eingang, wenn er im Meni(i PRoG wie im Abschnitt 5.3.4 Haltefunktion fir Alarme
(PROG > ALM.1, ALM.2 > LtCH) beschrieben konfiguriert wurde.

Kehren Sie in Abhangigkeit von der Parametereinstellung , Betriebssicherheit” zum Modus
RUN oder zur Anzeige ,,RUN“ zuriick (siehe 4.5.2 Bestatigung Betriebsmodus (INIt > SFty >
OPER)).

6.8 Minimalwert anzeigen (oPER > VALYy)

Wahlen Sie ,,Minimalwert anzeigen” (VALy), um die Istwertanzeige auf den nach dem letzten
Léschen von VALy aufgetretenen niedrigsten Wert zu andern.

Loschen Sie den Messwertepuffer VALy. Kehren Sie in Abhangigkeit von der
Parametereinstellung ,,Betriebssicherheit” zum Modus RUN oder zur Anzeige ,,RUN“ zuriick
(siehe 4.5.2 Bestatigung Betriebsmodus (INIt > SFty > oPER)).
Anmerkung: Ein Navigieren weg von VALy mithilfe anderer Tasten flihrt nicht zum Léschen
des Messwertpuffers VALy.
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6.9 Maximalwert anzeigen (oPER > PEAK)
Wahlen Sie ,,Maximalwert anzeigen” (PEAk), um die Istwertanzeige auf den nach dem letzten
Léschen von PEAk aufgetretenen hochsten Wert zu dndern.
Loschen Sie den Messwertepuffer PEAk. Kehren Sie in Abhangigkeit von der
Parametereinstellung ,Betriebssicherheit” zum Modus RUN oder zur Anzeige ,,RUN" zurlick
(siehe 4.5.2 Bestatigung Betriebsmodus (INIt > SFty > oPER)).

Anmerkung: Ein Navigieren weg von PEAk mithilfe anderer Tasten fiihrt nicht zum Léschen
des Messwertpuffers PEAK.

6.10 Standbymodus (oPER > Stby)

Wahlen Sie ,,Standbymodus” (Stby), um Ausgange und Alarmbedingungen zu deaktivieren.
Stby wird so lange angezeigt, bis an eine andere Stelle navigiert wird. Navigieren Sie zu
irgendeiner gewlinschten Initialisierung oder Programmiereinstellung, um sie zu dndern oder
den Prozess anzupassen.

Kehren Sie in Abhangigkeit von der Parametereinstellung ,,Betriebssicherheit” zum Modus

RUN oder zur Anzeige ,RUN* zuriick (siehe 4.5.2 Bestatigung Betriebsmodus (INIt > SFty >
OPER)).
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7. Technische Daten

7.1 Eingange

Eingangsarten

Stromeingang
Spannungseingang
Thermoelement-Eingang
(ITS-90)
Widerstandsfiihler-
Eingang (ITS 90)
Konfiguration
Polaritat
Genauigkeit
Auflésung
Eingangsimpedanzen

Temperaturstabilitat

A/D-Wandlung
Messrate
Digitale Filter

Gleichtaktunterdriickung
Aufnehmerversorgung

Sollwerteinstellung

Thermoelement, Widerstandsfiihler, Thermistor, Prozesssignale (Spannung
oder Strom)

4 bis 20 mA, 0 bis 24 mA, skalierbar

-100 bis 100 mV, -1 bis 1 V, -10 bis 10 V DC, skalierbar

K,J,T,ERSDBCN

Pt-Sensor 100/500/1000 Q, 2-, 3- oder 4-Leiteranschluss; Kurven 0,00385
(nur 100 Ohm), 0,00392 (nur 100 Ohm) oder 0,003916 (nur 100 Ohm)
Differentiell
Bipolar
S. Tabelle 7.1
Temperatur 0,1°F/°C, Prozesssignale 10 pV
Prozessspannung: 10 MQ fiir £ 100 mV
Prozessspannung: 1 MQ fiir sonstige Spannungsbereiche
Prozessstrom: 5 Q
Thermoelemente: max. 10 kQ
e  Widerstandsfiihler: 0,04°C/°C
e Thermoelement bei 25°C: 0,05°C/°C
(Vergleichsstellenkompensation)
e Prozess: 50 ppm/°C
24 Bit Sigma-Delta
20 Messungen pro Sekunde
Programmierbar von 0,05 Sekunden (Filter = 1) bis 6,4 Sekunden (Filter =
128)
120dB
Uber die Firmware einstellbar auf 5, 10, 12 und 24 V DC bei 25 mA (kein
Setzen von Bricken erforderlich)
-9999 bis +9999 Zahler

Aufwadrmazeit bis zur 30 Min

spezifizierten

Genauigkeit

7.2 Regelung

Tatigkeit Heizen (indirekt), Kiihlen (direkt) oder Heizen/Kuhlen
Selbstoptimierung Uber die Tastatur anwéhlbar

Adaptive Einstellbar; adaptive PID-Optimierung mit Fuzzy-Logik
Optimierung

Betriebsarten 2-Punkt- oder eine der folgenden zeit-/amplitudenproportionalen

Betriebsarten: PID manuell oder Auto, proportional, proportional mit Integral,
proportional mit Differenzial (D-Anteil)
Zykluszeit 0,1-199 Sekunden

Technische Daten
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Sollwertprogramme e Bis zu 99 gespeicherte Sollwertprogramme
e Bis zu 8 Rampen- und 8 Haltesegmente mit in jedem Programm
individuell auswahlbaren Ereignissen
e Definierbare Endaktionen, u. a. Programmverkettung
e Sollwertsegmentdauer: 00,00 bis 99,59 (fiir hh:mm und mm:ss)

7.3 Ausgdnge

Analogausgang Nicht galvanisch getrennt. Proportional 0 bis 10 V DC oder 0 bis 20 mA; max.
500 Q. Programmierbar als Regel- oder Schreiberausgang. Genauigkeit 0,1%
des Endwerts.

Logikausgang Nicht galvanisch getrennt; 10 V DC bei 20 mA

SPST-Relais Elektromechanisches Relais, einpoliger SchlieRer, 250 V AC oder 30 V DC bei 3 A
(ohmsche Last)

SPDT-Relais Elektromechanisches Relais, einpoliger Wechsler, 250 V AC oder 30 V DC bei
3 A (ohmsche Last)

Logik 20-265 V AC bei 0,05-0,5 A (ohmsche Last); kontinuierlich

7.4 Kommunikation (USB als Standard, seriell und Ethernet als Option)

Anschluss USB: Micro-USB-Buchse, Ethernet: RJ45-Standard, Seriell: Schraubklemmen

USB USB 2.0 mit Host- oder Slavefunktionalitat

Ethernet Normenkonform mit IEEE 802.3 10/100 Base-T, automatische Erkennung,
TCP/IP, ARP, HTTPGET

Seriell RS232 oder RS485, per Software einstellbar. Programmierbar auf 1200 bis
115,2 kBaud.

Protokolle Omega-ASCIl, Modbus®-ASCII/-RTU

7.5 Galvanische Trennung

Zulassungen UL, C-UL und CE (8. Zulassungsinformationen)

Zwischen e 2300V ACfiur 1 Min

Versorgungsspannung e 1500V AC fiir 1 Min (optionale Kleinspannungsversorgung)
und Eingang/Ausgang

Zwischen 2300 V AC fir 1 Min

Versorgungsspannung

und Relais/Logik-

Ausgdngen

Zwischen 2300 V AC fir 1 Min

Relais/Logik-Ausgang

und Relais/Logik-

Ausgang

Zwischen RS232/485 500 V AC fiir 1 Min
und

Eingdngen/Ausgdngen
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7.6 Allgemeines
Anzeige 4-stellig, 9-Segment-LED. Rot, griin und gelb programmierbare Farben fir
Istwert, Sollwert und Temperatureinheiten

e 10,2 mm (0,40"): 32Pt, 16Pt, 16DPt (zweizeiliges Display)

e 21 mm(0,83"): 8Pt

e 21 mm(0,83") und 10,2 mm (0,40"): 8DPt (zweizeiliges Display)
Abmessungen e Serie 8Pt:48x96x 127 mm (HxBxT), (1,89 x 3,78 x5")

e Serie 16Pt: 48 x48x 127 mm (HxBxT), (1,89 x 1,89 x5")

e Serie 32Pt: 25,4 x 48 x 127 mm (Hx B x T), (1,0 x 1,89 x 5")

Tafelausschnitt e Serie 8Pt: 45 x 92 mm (H x B) fir Ausschnitt 96 x 48 mm (1/8 DIN)
e Serie 16Pt: 45 x 45 mm (H x B) fir Ausschnitt 48 x 48 mm (1/16
DIN)
e Serie 32Pt: 22,5 x 45 mm (H x B) fur Ausschnitt 48 x 24 mm (1/32
DIN)

Umgebungsbedingungen Alle Modelle: 0-50°C, 90 % r. F., nicht kondensierend

Erforderliche externe Trage, gemald UL 248-14:
Absicherung e 100 mA/250V
e 400 mA/250 V (optionale Kleinspannungsversorgung)
Trage, gemal IEC 127-3:
e 100mA/250V
e 400 mA/250 V (optionale Kleinspannungsversorgung)
Netzspannung/Leistung e 90-240V AC +10% 50/400 Hz"
e 110375V DC
e 4 W: Leistung Modelle 8Pt, 16Pt und 32Pt
e 5 W: Leistung Modelle 8DPt und 16DPt
Optionale Die externe Spannungsversorgungsquelle muss die geltenden
Kleinspannungsversorgung Sicherheitsvorschriften erfillen. Die Gerate kdnnen sicher mit einer
Spannungsversorgung von 24 V AC betrieben werden, CE/UL-Zertifkate
sind aber nicht erforderlich.
e 12-36 VDC: 3 W Leistung Modelle 8Pt, 16Pt und 32Pt
e 20-36 VDC: 4 W Leistung fiir 8DPt, 16DPt

Schutz e Frontseitig IP65: 32Pt, 16Pt, 16DPt
e Frontseitig IP20: 8Pt, 8DPt
Gewicht e Serie8Pt:295¢g

e Serie 16Pt: 159 ¢
e Serie32Pt: 127 ¢

! Uber 60 Hz keine CE-Konformitit
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Eingangsart

Prozess

Prozess

Thermoelement Typ J
Thermoelement Typ K

Thermoelement Typ T
Thermoelement Typ E
Thermoelement Typ R
Thermoelement Typ S
Thermoelement Typ B

Thermoelement Typ C
Thermoelement Typ N

Widerstandsfiihler

Widerstandsfiihler
Widerstandsfiihler
Thermistor
Thermistor
Thermistor

Proze

Proze

Beschreibung

ssspannung

ssstrom

Eisen-Konstantan

NickelChrom-Nickel

Kupfe

NickelChrom-Konstantan

r-Konstantan

Pt/13%Rh-Pt

Pt/10%Rh-Pt

30%R

h-Pt/6%Rh-Pt

5%Re-W/26%Re-W
Nicrosil-Nisil

Pt, 0,00385, 100 Q, 500 Q,

1000 Q

Pt, 0,003916, 100 Q

Pt, 0,00392, 100 Q
2252 Q

5 kQ
10 kQ

Bereich

+100 mV, #1, 10 V DC

Im Bereich 0 bis 24 mA skalierbar

-210 bis 1200°C / -346 bis 2192°F
-270 bis -160°C / -454 bis -256°F
-160 bis -1372°C / -256 bis 2502°F
-270 bis -190°C / -454 bis -310°F
-190 bis 400°C / -310 bis 752°F
-270 bis -220°C / -454 bis -364°F
-220 bis 1000°C / -364 bis 1832°F
-50 bis 40°C / -58 bis 104°F

40 bis 1788°C / 104 bis 3250°F
-50 bis 100°C / -58 bis 212°F

100 bis 1768°C / 212 bis 3214°F
100 bis 640°C / 212 bis 1184°F
640 bis 1820°C / 1184 bis 3308°F
0 bis 2320°C / 32 bis 4208°F
-250 bis -100°C / -418 bis -148°F
-100 bis 1300°C / -148 bis 2372°F

-200 bis 850°C / -328 bis 1562°F

-200 bis 660°C / -328 bis 1220°F
-200 bis 660°C / -328 bis 1220°F
-40 bis 120°C / -40 bis 248°F
-30 bis 140°C / -22 bis 284°F
-20 bis 150°C / -4 bis 302°F

Tabelle 7.1 — Bereiche und Genauigkeiten unterstiitzter Eingange

Technische Daten _

Genauigkeit
0,03% der
Anzeige
0,03% der
Anzeige
0,4°C/0,7°F
1,0°C/1,8°F
0,4°C/0,7°F
1,0°C/ 1,8°F
0,4°C/0,7°F
1,0°C/ 1,8°F
0,4°C/0,7°F
1,0°C/1,8°F
0,5°C/0,9°F
1,0°C/1,8°F
0,5°C/0,9°F
1,0°C/1,8°F
0,5°C/0,9°F
0,4°C/0,7°F
1,0°C/ 1,8°F
0,4°C/0,7°F

0,3°C/0,5°F

0,3°C/0,5°F
0,3°C/0,5°F
0,2°C/0,35°F
0,2°C/ 0,35°F
0,2°C/0,35°F
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Kode
EOO01
E002
E003
E004
E0O5
E006
E007
E008
E009
EO10
EO11
E012
E013
E014
EO15
EO16
EO17

Beschreibung der Fehlerkodes
Datei wahrend des Ladevorgangs nicht gefunden
Ungililtiges Dateiformat wahrend des Ladevorgangs
Dateilesefehler wahrend des Ladevorgangs
Dateischreibfehler wahrend des Schreibvorgangs
Gerat bei Lese- oder Schreibvorgang nicht gefunden
Messkreisliberwachungs-Timeout
Selbstoptimierungs-Timeout
Sollwertprogramm-Verfolgungsfehler
Eingangssignal aulBerhalb des Bereichs
Kommunikationsgerat nicht bereit (USB, seriell usw.)
Installationsfehler bei der Kommunikation
Offnen des Kommunikationsgerites fehlgeschlagen
Lesevorgang von Kommunikationsgerat fehlgeschlagen
Schreibvorgang an Kommunikationsgerat fehlgeschlagen

Unglltiger Neustart, unbekannte Quelle hat Neustart veranlasst

Signal zu instabil fiir Selbstoptimierung

Technische Daten _

Selbstoptimierung kann nicht ausgefiihrt werden, weil das Eingangssignal auf der

falschen Seite des Sollwerts liegt.

Tabelle 7.2 — Beschreibung der Fehlerkodes
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8. Zulassungsinformationen
( Dieses Produkt erfillt die Anforderungen der EMV-Richtlinie 89/336/EWG einschlieRlich der
Erganzungen 93/68/EWG sowie der europaischen Niederspannungsrichtlinie 72/23/EWG.

Elektrische Sicherheit EN61010-1:2010
Sicherheitsbestimmungen fir elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgerate.

Doppelte Isolierung; Verschmutzungsgrad 2

Test der Durchschlagsfestigkeit fiir 1 Minute zwischen

e Zwischen Versorgungsspannung und Eingang/Ausgang: 2300 VAC (3250V DCQ)

e Zwischen Versorgungsspannung und Eingang/AusgangZ: 1500 VAC (2120V DCQ)

e Zwischen Versorgungsspannung und Relais/Logik-Ausgangen: 2300 VAC (3250V DCQ)

e Zwischen Ethernet und Eingangen: 1500 VAC (2120V DC)

e Zwischen galv. getrennten RS232 und Eingangen: 500V AC (720 v DQ)

e Zwischen galv. getrennten Analogausgangen und Eingdngen: 500V AC (720 vV DC)

e Zwischen Analog/Impulsausgidngen und Eingédngen: Keine galvanische Trennung

Messkategorie |

Die Kategorie | umfasst Messungen an Schaltkreisen ohne direkte Verbindung zur Netzversorgung
(Spannungsversorgung). Die maximal zulassige Spannung gegen Nullleiter/Masse betragt 50 V AC/DC.
Dieses Gerat darf fiir die Messkategorien I, lll und IV nicht verwendet werden.

Transiente Uberspannungsspitzen (1,2 / 50us-Impuls)

e Leistungsaufnahme: 2500V
e Leistungsaufnahme?: 1500 V
e Ethernet: 1500V

e Eingangs-/Ausgangssignale: 500V
EMV: EN61326:1997 + und A1:1998 + A2:2001

Die Anforderungen an Storfestigkeit und Emissionen fiir elektrische Mess-, Regel- und Laborgerate sind
definiert durch:

e EMV Emissionen: EN 61326, Tabelle 4, Klasse A
e EMV Storfestigkeit:* EN 61326, Tabelle 1

UL File-Nummer: E209855

2 Optionale DC-Kleinspannungsversorgung: Flr externe Kleinspannungsversorgung 12—36 V DC konfigurierte
Gerate.

’ Dito.

* Die E/A-Signal- und Steuerleitungen erfordern abgeschirmte Kabel, die in Kabelwannen oder Kabelkanilen verlegt
sein mussen. Diese Kabel diirfen maximal 30 m lang sein.



GARANTIEBEDINGUNGEN

OMEGA garantiert, dass die Geréte frei von Material- und Verarbeitungsfehlern sind. Die Garantiedauer betragt 13 Monate,
gerechnet ab dem Verkaufsdatum. Weiterhin raumt OMEGA eine zusétzliche Kulanzzeit von einem Monat ein, um
Bearbeitungs- und Transportzeiten Rechnung zu tragen und sicherzustellen, dass diese nicht zu Lasten des Anwenders gehen.

Wenn eine Fehlfunktion auftreten sollte, muss das betroffene Instrument zur Uberpriifung an OMEGA eingeschickt
werden. Bitte wenden Sie sich schriftlich oder telefonisch an die Kundendienstabteilung, um eine Riickgabenummer (AR)
zu erhalten. Wenn OMEGA das Instrument bei der Uberpriifung als defekt befindet, wird es kostenlos ausgetauscht oder
instandgesetzt. OMEGA’s Garantie erstreckt sich nicht auf Defekte, die auf Handlungen des Kéufers zuriickzufiihren
sind. Dies umfasst, jedoch nicht ausschliefSlich, fehlerhafter Umgang mit dem Instrument, falscher Anschluss an andere Gerite,
Betrieb aufSerhalb der spezifizierten Grenzen, fehlerhafte Reparatur oder nicht autorisierte Modifikationen. Diese Garantie
ist ungfiltig, wenn das Instrument Anzeichen unbefugter Eingriffe zeigt oder offensichtlich aufgrund einer der folgenden Ursachen
beschadigt wurde: exzessive Korrosion, zu hoher Strom, zu starke Hitze, Feuchtigkeit oder Vibrationen, falsche Spezifikationen,
Einsatz in nicht dem Gerét entsprechenden Applikationen, zweckfremder Einsatz oder andere Betriebsbedingungen, die auerhalb
OMEGA's Einfluss liegen. Verschleifiteile sind von dieser Garantie ausgenommen. Hierzu zahlen, jedoch nicht ausschliefilich,
Kontakte, Sicherungen oder Triacs.

OMEGA /NEWPORT ist gerne bereit, Sie im Bezug auf Einsatz- und Verwendungsméglichkeiten unserer Produkte zu beraten.
OMEGA /NEWPORT tibernimmt jedoch keine Haftung fiir Fehler, Irrtiimer oder Unterlassungen sowie fiir Schdden, die durch
den Einsatz der Gerate entsprechend der von OMEGA /NEWPORT schriftlich oder mundlich erteilten Informationen
entstehen. OMEGA /NEWPORT garantiert ausschliefilich, dass die von OMEGA /NEWPORT hergestellten Produkte zum
Zeitpunkt des Versandes den Spezifikationen entsprachen und frei von Verarbeitungs- und Materialfehlern sind. Jegliche weitere
Garantie, ob ausdriickliche oder implizit angenommene, einschliefllich der der Handelsfahigkeit sowie der Eignung fiir einen
bestimmten Zweck ist ausdriicklich ausgeschlossen. Haftungsbeschrankung: Der Anspruch des Kéufers ist auf den Wert des
betroffenen Produkts/Teiles begrenzt. Ein dariiber hinausgehende Haftung ist ausgeschlossen, unabhangig davon, ob
diese aus Vertragsbestimmungen, Garantien, Entschidigung oder anderen Rechtsgriinden hergeleitet werden. Insbesondere
haftet OMEGA nicht fiir Folgeschdaden und Folgekosten.

SONDERBEDINGUNGEN: Die von OMEGA /NEWPORT verkauften Produkte sind weder fur den Einsatz in medizintechnischen
Applikationen noch fiir den Einsatz in kerntechnischen Anlagen ausgelegt. Sollten von OMEGA /NEWPORT verkaufte Produkte
in medizintechnischen Applikationen, in kerntechnischen Einrichtungen, an Menschen oder auf andere Weise missbrauchlich
oder zweckfremd eingesetzt werden, iibernimmt OMEGA /NEWPORT keinerlei Haftung. Weiterhin verpflichtet sich der Kéufer,
OMEGA /NEWPORT von jeglichen Anspriichen und Forderungen schadlos zu halten, die aus einem derartigen Einsatz der
von OMEGA /NEWPORT verkauften Produkte resultieren.

RUCKGABEN/REPARATUREN

Bitte richten Sie alle Reparaturanforderungen und Anfragen an unsere Kundendienstabteilung. Bitte erfragen Sie vor dem
Riicksenden von Produkten eine Riickgabenummer (AR), um Verzogerungen bei der Abwicklung zu vermeiden. Die
Riickgabenummer muss auflen auf der Verpackung sowie in der entsprechenden Korrespondenz angegeben sein.

Der Kaufer ist fiir Versandkosten, Fracht und Versicherung sowie eine ausreichende Verpackung verantwortlich, um
Beschddigungen wiahrend des Versands zu vermeiden.

Wenn es sich um einen Garantiefall handelt, halten Sie bitte Wenn es sich nicht um einen Garantiefall handelt, teilt
die folgenden Informationen bereit, bevor Sie sich an Thnen OMEGA/NEWPORT gerne die aktuellen Preise
OMEGA /NEWPORT wenden: fir Reparaturen mit. Bitte halten Sie die folgenden
1. Die Auftragsnummer, unter der das Produkt Informationen bereit, bevor Sie sich an OMEGA/

bestellt wurde. NEWPORT wenden:
2. Modell und Seriennummer des Produkts. 1. Die Auftragsnummer, unter der die Instandsetzung
3. Reparaturanweisungen und/oder bestellt wird.

Fehlerbeschreibung. 2. Modell und Seriennummer des Produkts.

3. Reparaturanweisungen und/oder
Fehlerbeschreibung.

OMEGA /NEWPORT behlt sich technische Anderungen vor. Um Thnen jederzeit den neuesten Stand der Technologie zur
Verfligung stellen zu konnen, werden technische Verbesserungen auch ohne Modellwechsel implementiert.

OMEGA ist eine eingetragene Marke der OMEGA ENGINEERING, INC.

© Copyright OMEGA ENGINEERING, INC. Alle Rechte vorbehalten. Dieses Dokument darf ohne vorherige schriftliche
Zustimmung der OMEGA ENGINEERING, INC weder vollstindig noch teilweise kopiert, reproduziert, iibersetzt oder in
ein elektronisches Medium oder eine maschinenlesbare Form tibertragen werden.
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TEMPERATUR
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Thermoelement-, Pt100- und Thermistorfiihler, Steckverbinder, Zubehor
Leitungen: fiir Thermoelemente, Pt100 und Thermistoren
Kalibriergerate und Eispunkt-Referenz

Schreiber, Regler und Anzeiger

Infrarot-Pyrometer

DRUCK UND KRAFT
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DMS-Aufnehmer

Wigezellen und Druckaufnehmer
Positions- und Wegaufnehmer
Instrumente und Zubehor

DURCHFLUSS UND FULLSTAND
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Rotameter, Massedurchflussmesser und Durchflussrechner
Stromungsgeschwindigkeit

Turbinendurchflussmesser

Summierer und Instrumente fiir Chargenprozesse

pH/LEITFAHIGKEIT
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pH-Elektroden, pH-Messgeréte und Zubehor

Tisch- und Laborgerite

Regler, Kalibriergerate, Simulatoren und Kalibriergerate
Industrielle pH- und Leitfahigkeitsmessung

DATENERFASSUNG
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Datenerfassungs- und Engineering-Software
Kommunikations-gestiitzte Erfassungssysteme
Steckkarten fiir Apple und IBM-kompatible Computer
Datenlogger

Schreiber, Drucker und Plotter

HEIZELEMENTE
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Heizkabel

Heizpatronen und -streifen
Eintauchelemente und Heizbander
Flexible Heizelemente
Laborheizungen

UMWELTMESSTECHNIK
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Mess- und Regelinstrumentierung

Refraktometer

Pumpen & Schlauche

Testkits fiir Luft, Boden und Wasser

Industrielle Brauchwasser- und Abwasserbehandlung
Instrumente fir pH, Leitfahigkeit und gel6sten Sauerstoff
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