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CHAPITRE 1 - INTRODUCTIONCHAPITRE 1 - INTRODUCTIONCHAPITRE 1 - INTRODUCTIONCHAPITRE 1 - INTRODUCTIONCHAPITRE 1 - INTRODUCTION

1.1 DESCRIPTION1.1 DESCRIPTION1.1 DESCRIPTION1.1 DESCRIPTION1.1 DESCRIPTION

L’appareil de mesure Infinity C Jauge (INFCS) est un indicateur/contrôleur compact à la fois
simple et écnomique. Quatre digits et un systéme de mise à l’échelle important permettent
d’afficher pratiquement toutes les grandeurs physiques. Une large gamme d’entrées courant et
tension couvre les applications process classiques. Parmi les caractéristiques standards de
l’appareil, on peut citer l’excitation pour capteur et une mise à zéro depuis la face avant ou à
distance. Des sorties doubles relais type C6A ainsi qu’une sortie analogique sont disponibles sur
option. Un vérrouillage mécanique permet d’interdire toute modification non autorisée.

1.2 CARACTÉRISTIQUES1.2 CARACTÉRISTIQUES1.2 CARACTÉRISTIQUES1.2 CARACTÉRISTIQUES1.2 CARACTÉRISTIQUES

Les caractéristiques de l’INFCS sont les suivantes :

Affichage 4 digits à LED 14 segments rouges.

Précision ±0.03 %.

8 gammes d’entrées continu : 0-100 mV, ±50 mV, 0-5 V, 1-5 V, 0-10 V, ±5 V, 0-20 mA et
4-20 mA.

Excitation capteur 5, 10, 12, ou 24 Vcc.

Mesure ratiométrique.

Détection et mémorisation de crêtes.

Remise à zéro depuis la face avant ou à distance.

Sorties doubles relais type C6A (sur option).

Sortie analogique avec possibilité de mise à l’échelle (sur option).

Mémoire non volatile, pas de sauvegarde par batterie.

Alimentation 115 ou 230 Vca 50/60 Hz.

Alimentation 9.5 à 32 Vcc en option.

Capot de face avant NEMA-4 en option (IP 65).
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SEHCORB SEHCORB SEHCORB SEHCORB SEHCORB NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED

1-1BT
2-1BT
3-1BT
4-1BT
5-1BT
6-1BT
7-1BT
8-1BT
9-1BT
01-1BT
11-1BT
21-1BT
1-2BT
2-2BT
3-2BT
4-2BT
5-2BT
6-2BT
7-2BT
8-2BT

1J

)1ON(trevuotnemelamroN-1engisnocedtnioP
)1FN(émreftnemelamroN-1engisnocedtnioP

1nummoC-1engisnocedtnioP
)2ON(trevuotnemelamroN-2engisnocedtnioP

)2FN(émreftnemelamroN-2engisnocedtnioP
2nummoC-2engisnocedtnioP

)unitnocnoitatnemilaneésilitunon(esahP-ruetcesnoitatnemilA
)ccV23à5.9.mila+eértne'denroB(ertueN-ruetcesnoitatnemilA

erreT-ruetcesnoitatnemilA )ccV23à5.9.mila-eértne'denroB(
noisnetruop1euqigolanaeitroS
tnaruocruop2euqigolanaeitroS

3euqigolanaessaM
)V21,01,5(lierappa'lrapeérvilédE-evitagénnoitaticxE
)V21,01,5(lierappa'lrapeérvilédE+evitisopnoitaticxE

)Am02-4/Am02-0(Am02+euqigolanaeértnE
eésilitunoN

)Am02-4tnaruocedelcuobruop(V42+eitroS
S+langisevitisopeértnE

V42+uoAm02+ruopessamteS-langisevitagéneértnE
eésilitunoN

fitiguftcatnoccevaecnatsidàeraT

Tableau 1.1 - Brochage du connecteur arrière

Figure 1.1 - Principaux raccordements
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1.3 ACCÉS AUX INTERRUPTEURS DIP1.3 ACCÉS AUX INTERRUPTEURS DIP1.3 ACCÉS AUX INTERRUPTEURS DIP1.3 ACCÉS AUX INTERRUPTEURS DIP1.3 ACCÉS AUX INTERRUPTEURS DIP

Les interrupteurs DIP sont situés sur l’emplacement S1 à l’arrière de l’appareil. Il est conseillé
d’utiliser un petit instrument (trombone ou pointe d’un stylo à bille) pour faire basculer les
interrupteurs de la position ouverte à la position fermée. Le tableau 1.2 présente une liste des
réglages des interrupteurs DIP à l’emplacement S1, nécessaires pour effectuer l’installation de
votre appareil.

Tableau 1.2 - Positions des interrupteurs DIP - Réglages de la gamme d’entrée
- Face arrière -

NOITCNOF NOITCNOF NOITCNOF NOITCNOF NOITCNOF 1SPIDSRUETPURRETNISEDSNOITISOP 1SPIDSRUETPURRETNISEDSNOITISOP 1SPIDSRUETPURRETNISEDSNOITISOP 1SPIDSRUETPURRETNISEDSNOITISOP 1SPIDSRUETPURRETNISEDSNOITISOP

émreF=F
trevuO=O

1 2 3 4 5 6 7 8

enretxenoitaticxE
V21/01/5

O - - - - O O -

ccV21noitaticxE F - - - - O O -

ccV01noitaticxE F - - - - F O -

ccV5noitaticxE F - - - - F F -

EERTNE'DSEMMAGRUOPSEGALGER EERTNE'DSEMMAGRUOPSEGALGER EERTNE'DSEMMAGRUOPSEGALGER EERTNE'DSEMMAGRUOPSEGALGER EERTNE'DSEMMAGRUOPSEGALGER

ccVm001-0 - O F O O - - O

ccVm05± - O F O F - - O

ccV5± - F O O F - - F

ccV01-0 - F O O O - - F

ccAm02-0 O F F O - - O

Position des cavaliers internes : voir page 20.
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1.4 CONNEXIONS1.4 CONNEXIONS1.4 CONNEXIONS1.4 CONNEXIONS1.4 CONNEXIONS

Connexion pour capteur pont de
jauges avec alimentation interne.

Connexion capteur 3 fils avec
sortie tension, alimentation
interne.

Connexion capteur 3 fils avec
sortie tension, alimentation
externe.

Connexion pour capteur pont de
jauges avec alimentation externe
pour mesure en mode
ratiométrique.

Important Important Important Important Important : Dans ce cas sur S1
mettre la position 1 sur 0 (en
haut) pour désactiver toute
excitation interne.
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CONNEXIONS (SUITE)CONNEXIONS (SUITE)CONNEXIONS (SUITE)CONNEXIONS (SUITE)CONNEXIONS (SUITE)

Connexion d’une source courant

Connexion capteur 4 fils avec
sortie tension, alimentation
interne.

Connexion capteur 4 fils avec
sortie tension, alimentation
externe.

Connexion capteur 2 fils avec
sortie courant, alimentation
interne.

Connexion capteur 2 fils avec
sortie courant, alimentation
externe.
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CONNEXIONS (SUITE)CONNEXIONS (SUITE)CONNEXIONS (SUITE)CONNEXIONS (SUITE)CONNEXIONS (SUITE)

Connexion du poussoir externe
de tare à distance

Connexion sorties analogiques
courant ou tension

Connexion des contacts sortie
relais 1 et 2
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CHAPITRE 2 - CONFIGURACHAPITRE 2 - CONFIGURACHAPITRE 2 - CONFIGURACHAPITRE 2 - CONFIGURACHAPITRE 2 - CONFIGURATIONTIONTIONTIONTION

ConfigurationConfigurationConfigurationConfigurationConfiguration : Gamme d’entrée, Virgule, Mise à l’échelle et entrée signal.

UNEM UNEM UNEM UNEM UNEM ERAT ERAT ERAT ERAT ERAT SRG/TN SRG/TN SRG/TN SRG/TN SRG/TN NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED

TPNI TPNI TPNI TPNI TPNI selrehciffaruopreyuppA
seénnoitcelésseértne

Vm001 Vm001 Vm001 Vm001 Vm001
Vm05±

V01
V5±

Am02-0

LANGISEERTNE
ccVm001
ccVm05±

ccV01-0
ccV5±

ccAm02-0

P.CED P.CED P.CED P.CED P.CED selrehciffaruopreyuppA
seénnoitcelésseértne

FFFF FFFF FFFF FFFF FFFF
F.FFF
FF.FF
FFF.F

LAMICEDELUGRIV LAMICEDELUGRIV LAMICEDELUGRIV LAMICEDELUGRIV LAMICEDELUGRIV

*O.S.DR *O.S.DR *O.S.DR *O.S.DR *O.S.DR

ruopreyuppA
rehciffa 1DR

ruopreyuppA
rehciffa 2NI

ruopreyuppA
rehciffa 2DR

rehciffaruopreyuppA 1NI

alrehciffaruopreyuppA
eisiastnemmedécérpruelav

alrehciffaruopreyuppA
eisiastnemmedécérpruelav

alrehciffaruopreyuppA
eisiastnemmedécérpruelav

alrehciffaruopreyuppA
eisiastnemmedécérpruelav

TEELLEHCE TEELLEHCE TEELLEHCE TEELLEHCE TEELLEHCE
ERUTCELTESFFO

rapeulessabeértnE
tnaviusCFNI

.fc(2.Redegalgér
)8egaP

rapeérisédegahciffA
1NIruoptneilcel

euletuaheértnE
tnaviusCFNIrap

.fc(2.Redegalgér
)8egaP

rapeérisédegahciffA
2NIruoptneilcel

GA
M

M
E

VI
RG

UL
E

EN
TR

ÉE
 - 

M
IS

E 
À 

L’É
CH

EL
LE

 (1
)

* Voir pages 17, 18 et 19 : exemple de mise à échelle.
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UNEM UNEM UNEM UNEM UNEM ERAT ERAT ERAT ERAT ERAT SRG/TN SRG/TN SRG/TN SRG/TN SRG/TN NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED

FC.DR FC.DR FC.DR FC.DR FC.DR =1.R =1.R =1.R =1.R =1.R
N
R

ERUTCEL.GIFNOC ERUTCEL.GIFNOC ERUTCEL.GIFNOC ERUTCEL.GIFNOC ERUTCEL.GIFNOC
euqirtémoitarnoN

euqirtémoitaR

m001 m001 m001 m001 m001 m05± m05± m05± m05± m05± **V01 **V01 **V01 **V01 **V01 ***V5± ***V5± ***V5± ***V5± ***V5± Am02 Am02 Am02 Am02 Am02 seértnE seértnE seértnE seértnE seértnE

*=2.R *=2.R *=2.R *=2.R *=2.R 0 .tp/Vµ1 .tp/Vµ5 .tp/Vm01 .tp/Vm5.0 /

noituloséR
edesabed

uoCFNI'l
niaG

lerutaN

=2.R =2.R =2.R =2.R =2.R 1 .tp/Vµ2 .tp/Vµ01 .tp/Vm02 .tp/Vm1 /

=2.R =2.R =2.R =2.R =2.R 2 .tp/Vµ3 .tp/Vµ51 .tp/Vm03 .tp/Vm5.1 /

=2.R =2.R =2.R =2.R =2.R 3 .tp/Vµ5 .tp/Vµ52 .tp/Vm05 .tp/Vm5.2 /

=2.R =2.R =2.R =2.R =2.R 4 .tp/Vµ01 .tp/Vµ52 .tp/Vm001 .tp/Vm5.2 .tp/Aµ2

=3.R =3.R =3.R =3.R =3.R F
U

fitcaertliF
értlifnoN

=4.R =4.R =4.R =4.R =4.R G
P

eturbteettenruelavaledegahciffA
etêrcteeturbruelavaledegahciffA

GA
IN

 (s
i n

éc
es

sa
ire

)
AC

TI
VA

TI
ON

 TA
RE

 E
T 

FI
LT

RE
Configuration Configuration Configuration Configuration Configuration : Gain (si nécessaire), Filtre et mode ratiométrique ou non ratiométrique

*Exemple :*Exemple :*Exemple :*Exemple :*Exemple :

1 - 1 - 1 - 1 - 1 - Si l’on a une entrée signal ±50 mV et que l’on a choisi R.2=2 la résolution est donc de
15 µVolt/point.

2 - 2 - 2 - 2 - 2 - Cela signifie que le gain naturel de l’INFC est tel que l’on devra écrire dans les paramètres
INx de RD.S.O (cf. page 7) :

a - Pour l’entrée haute +50 mV : 50 mV/15 µV par point soit 50000 (en µV)/15 = 3333 points.
Dans IN2, l’écriture de 3333 correspondra donc à +50 mV.

b - Pour l’entrée basse -50 mV, on obtiendrais de la même façon -3333 points à écrire dans IN1.
Or, l’affichage négatif maximum est de -1999. L’entrée négative maximum possible sera donc
de -1999 x 15 µV/pt. soit -29985 µV soit -30 mV (et non plus -50 mV).

********** R.2=0=10 mV/pt ; R.2=1=20 mV/pt ; R.2=2=30 mV/pt ; R.2=3=50 mV/pt ;
R.2=4=100 mV/pt.

*** *** *** *** *** R.2=0=0.5 mV/pt ; R.2=1=1 mV/pt ; R.2=2=1.5 mV/pt ; R.2=3=2.5 mV/pt ;
R.2=4=2.5 mV/pt.
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Configuration Configuration Configuration Configuration Configuration : Points de consignes et leur zone morte.

UNEM UNEM UNEM UNEM UNEM ERAT ERAT ERAT ERAT ERAT SRG/TN SRG/TN SRG/TN SRG/TN SRG/TN NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED

***FC.1S ***FC.1S ***FC.1S ***FC.1S ***FC.1S

=1.S =1.S =1.S =1.S =1.S
=1.S

=2.S
=2.S

=3.S
=3.S

A
B

U
L

N
G

EDTNIOP.GIFNOC EDTNIOP.GIFNOC EDTNIOP.GIFNOC EDTNIOP.GIFNOC EDTNIOP.GIFNOC
1ENGISNOC

A sussed-uaevitc
suossed-uaevitcA

élliuorrévnoN
élliuorréV

ettenruelavalruS
eturbruelavalruS

***FC.2S ***FC.2S ***FC.2S ***FC.2S ***FC.2S

=1.S =1.S =1.S =1.S =1.S
=1.S

=2.S
=2.S

=3.S
=3.S

A
B

U
L

N
G

EDTNIOP.GIFNOC EDTNIOP.GIFNOC EDTNIOP.GIFNOC EDTNIOP.GIFNOC EDTNIOP.GIFNOC
2ENGISNOC

A sussed-uaevitc
suossed-uaevitcA

élliuorrévnoN
élliuorréV

ettenruelavalruS
eturbruelavalruS

***BD.1S ***BD.1S ***BD.1S ***BD.1S ***BD.1S

ruopreyuppA
erffihcelrecalpéd

tnatongilc

ruopreyuppA
ruelavalreifidom

erffihcud
tnatongilc

ETROMENOZ ETROMENOZ ETROMENOZ ETROMENOZ ETROMENOZ
1ENGISNOCEDTNIOP

éS 9999à0000rennoitcel
)3000:enisuegalgér(

***BD.2S ***BD.2S ***BD.2S ***BD.2S ***BD.2S

ruopreyuppA
erffihcelrecalpéd

tnatongilc

ruopreyuppA
ruelavalreifidom

erffihcud
tnatongilc

ETROMENOZ ETROMENOZ ETROMENOZ ETROMENOZ ETROMENOZ
2ENGISNOCEDTNIOP

éS 9999à0000rennoitcel
)3000:enisuegalgér(

ZO
NE

 M
OR

TE
PO

IN
TS

 D
E 

CO
NS

IG
NE

PO
IN

TS
 D

E 
CO

NS
IG

NE
CO

NF
IG

UR
AT

IO
N

*** N’apparait que si l’appareil possède l’option relais.
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Mise à l’échelle Mise à l’échelle Mise à l’échelle Mise à l’échelle Mise à l’échelle : Sortie analogique.
SO

RT
IE

 AN
AL

OG
IQ

UE
 ST

AN
DA

RD
M

IS
E 

À L
’É

CH
EL

LE

UNEM UNEM UNEM UNEM UNEM ERAT ERAT ERAT ERAT ERAT SRG/TN SRG/TN SRG/TN SRG/TN SRG/TN NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED
****FC.TO ****FC.TO ****FC.TO ****FC.TO ****FC.TO =1.0 =1.0 =1.0 =1.0 =1.0

=2.0

=3.0

DDDDD
E

V
C

N
G

eévitcaséD
eévitcA

noisneT
tnaruoC

ettenruelavalruS
eturbruelavalruS

****O.S.TO ****O.S.TO ****O.S.TO ****O.S.TO ****O.S.TO

alrisiasruopreyuppA
teruelavellevuon

rehciffa 1TUO

alrisiasruopreyuppA
teruelavellevuon

rehciffa 2DR

alrisiasruopreyuppA
teruelavellevuon

rehciffa 2TUO

rehciffaruopreyuppA
1DR ruelavalte

eisiastnemmedécérp

recalpédruopreyuppA
tnatongilcerffihcel

alrehciffaruopreyuppA
tnemmedécérpruelav

eisias

alrehciffaruopreyuppA
tnemmedécérpruelav

eisias

alrehciffaruopreyuppA
tnemmedécérpruelav

eisias

alreifidomruopreyuppA
tnatongilcerffihcudruelav

alreifidomruopreyuppA
erffihcudruelav

ertêtuepiuq,tnatongilc
ERATraprecalpéd

alreifidomruopreyuppA
erffihcudruelav

ertêtuepiuq,tnatongilc
ERATraprecalpéd

alreifidomruopreyuppA
erffihcudruelav

ertêtuepiuq,tnatongilc
ERATraprecalpéd

EDTESFFO&ELLEHCE EDTESFFO&ELLEHCE EDTESFFO&ELLEHCE EDTESFFO&ELLEHCE EDTESFFO&ELLEHCE
EITROS

SO
RT

IE
 AN

AL
OG

IQ
UE

CO
NF

IG
UR

AT
IO

N

**** N’apparait que si l’appareil possède l’option sortie analogique.



11

UNEM UNEM UNEM UNEM UNEM ERAT ERAT ERAT ERAT ERAT SRG/TN SRG/TN SRG/TN SRG/TN SRG/TN NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED

FC.KL FC.KL FC.KL FC.KL FC.KL =PS

=PS

=SR

=SR

=3.L

=3.L

E

D

E

D

0

1

tnemegnahcelevitcA
engisnocedstniopsed

gnahcelevitcaséD t sed.
engisnocedstniop

TESERehcuotalevitcA
erutceledomne

ehcuotalevitcaséD
erutceledomneTESER

sengisnocedstniopseL
selbisivtnores2te1

STPTESnotuobelrap

notuobelrusnoitca'L
elarehciffaSTPTES

iuq"30-V"egassem
noisrevalàdnopserroc

ruessecorPµud

Configuration Configuration Configuration Configuration Configuration : Verrouillage des points de consigne.
CO

NF
IG

UR
AT

IO
N

VE
RR

OU
IL

LA
GE
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EGAHCIFFA EGAHCIFFA EGAHCIFFA EGAHCIFFA EGAHCIFFA ERAT ERAT ERAT ERAT ERAT SRG/TN SRG/TN SRG/TN SRG/TN SRG/TN TESER TESER TESER TESER TESER NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED

SORG/TEN SORG/TEN SORG/TEN SORG/TEN SORG/TEN
.fc,G=4.Ris(

snad8egap
)FC.DR

erusemehciffA
ETURBuoETTEN

ETERCERUTCEL ETERCERUTCEL ETERCERUTCEL ETERCERUTCEL ETERCERUTCEL
ettenruelavaledessaP

asrevecivteeturbalà

KAEP KAEP KAEP KAEP KAEP
.fc,P=4.Ris(

snad8egap
)FC.DR

ruelavalehciffA
.etêrc

enureyuppA
ruopsiofellevuon

ededomnerinever
lamronerutcel

ZARsnas

alorézàtemeR
snadetêrcruelav
suonis(edomec

necnodsemmos
)etêrcerutcel

TSR.T TSR.T TSR.T TSR.T TSR.T ruopreyuppA
noitcnofalrevitca

erat

tseehcuotetteciS
elle,eécnofne

eratertovarelunna

ERATZAR ERATZAR ERATZAR ERATZAR ERATZAR

SR.PS SR.PS SR.PS SR.PS SR.PS EDTNIOPZAR EDTNIOPZAR EDTNIOPZAR EDTNIOPZAR EDTNIOPZAR
ENGISNOC

ehcuotalrusreyuppA
TESER revitcasédruop

.2te1sialersel
L=2SiseuqtreseN

8pfC
!NOITNETTA

tnemelagéevitcaséD
suoviseratertov

edomeczesilitu

EGAHCIFFA EGAHCIFFA EGAHCIFFA EGAHCIFFA EGAHCIFFA
)3.sop31egap.fC( )3.sop31egap.fC( )3.sop31egap.fC( )3.sop31egap.fC( )3.sop31egap.fC(

ERAT ERAT ERAT ERAT ERAT XAM XAM XAM XAM XAM NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED

*1PS *1PS *1PS *1PS *1PS erffihcelrecalpédreyuppA
tnatongilc

alreifidomruopreyuppA
tnatongilcerffihcudruelav

1CP 1CP 1CP 1CP 1CP
ruelavenurennoitcelés

9999te9991-ertne

*2PS *2PS *2PS *2PS *2PS erffihcelrecalpédreyuppA
tnatongilc

alreifidomruopreyuppA
tnatongilcerffihcudruelav

2CP 2CP 2CP 2CP 2CP
ruelavenurennoitcelés

9999te9991-ertne

Utilisation Utilisation Utilisation Utilisation Utilisation : Net/brute, RAZ Tare, Seuils.

* Si SP = E dans le menu LK.CF
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Tableau 2.2 - Description de la face avant

.SOP .SOP .SOP .SOP .SOP NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED

11111

2

3

4

5

6

7

9.9.9.9uo.9.9.9.1- 9.9.9.9uo.9.9.9.1- 9.9.9.9uo.9.9.9.1- 9.9.9.9uo.9.9.9.1- 9.9.9.9uo.9.9.9.1- ceva,"45.0ruetuahstnemges41DELàstigid4euqirémunahplaegahciffA:
.elbammargorpelamicédelugriv

ENGISNOCEDTNIOPDEL .2te1engisnocedstniopsedtaté'ltnehciffa2te1seéréperDELseC:

STPTESEHCUOT netselierappa'leuqsroL.erusemedomnetnemeuqinuennoitcnofehcuotetteC:
edstniopselegahciffa'làtnemelleitneuqésrelepparuopehcuotettecrusreyuppa,erusemedom

.)11egap.fc(3.Lednoitarugifnocalte21egapseécnonnesnoitidnocseltnavius2te1engisnoc
rusreyuppasiup,eriassecénissegalgérsecreifidomruopERATteSRG/TNsnotuobselresilitU

.sruelavsellevuonsecredragevuasruopSTPTES
,eisiasertovredragevuasruopsednoces02selsnadSTPTESnotuobelrussapreyuppa'nsuoviS

.eédragevuasruelaverèinredalarevresnocte2engisnocedtniopuaaressaplierappa'l
noisrevaleuqrehciffaàtresennotuobecrusnoitca'lsialernoitpo'dsapedèssopenlierappa'liS

."30.V"tiosruessecorp-orcimud

SRG/TNNOTUOB egahciffa'lrelucsaberiafruopSRG/TNnotuobelrusreyuppa,erusemedomnE:
is)etêrc(mumixamruelavaledegahciffa'lrelucsaberiafruopte,G=4Riseturbruelavaled

.P=4R
àuo/teéhciffatnatongilcerffihcelreifidomàtresSRG/TNnotuobel,noitarugifnocedomnE

.N=1.RuoR=1.Reuqslet,unemudstneméléselrusrelucsab
erffihcelretnemércniruopSRG/TNrusreyuppa,engisnocedstniopsovednoitarugifnocaledsroL

.9te0ertne1ne1edtnatongilc

ERATNOTUOB .eéhciffaruelavalorézàerttemerruopERATrusreyuppa,erusemedomnE:
tnatongilcerffihcuaressapruopERATrusreyuppa,engisnocedstniopsednoitarugifnocnE

.tnavius
.3.Rà2.Red:.xe,unem-suosnusnadrecalpédesàtresERATnotuobel,noitarugifnocedomnE

UNEMEHCUOT ressaptesruocneerusemalrenimretruopUNEMrusreyuppa,erusemedomnE:
tnoselapicnirpetracaledegalliuorrevedsreilavacselistnemelues:etoN(noitarugifnocedomne

)02egap.fc:nonuoséllatsni
eriomémalsnadsnoitacifidomselredragevuasruopUNEMrusreyuppa,noitarugifnocedomnE

.unemudetnaviuseuqirburalàressapteelitalovnon

TESEREHCUOT orézàengisnocedstniopselerttemruopTESERrusreyuppa,erusemedomnE:
rusreyuppa,eratedomnE.)11egap.fc(E=SRiste)9egap.fc(L=2.SisSR.PSrehciffate

.)engisnocedstniopselrusnoitcaenucua(E=SRiseratertovrelunnaruopTESER
rusreyuppA.tnedécérpunemelrehciffaruopsiofenuTESERrusreyuppa,noitarugifnocedomnE

.noitucéxeedomnerineverteetèlpmocorézàesimerruopsiofxuedTESER
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CHAPITRE 3 - MESSAGES AFFICHÉSCHAPITRE 3 - MESSAGES AFFICHÉSCHAPITRE 3 - MESSAGES AFFICHÉSCHAPITRE 3 - MESSAGES AFFICHÉSCHAPITRE 3 - MESSAGES AFFICHÉS
Tableau 3.1 - Messages affichés

SEGASSEM SEGASSEM SEGASSEM SEGASSEM SEGASSEM NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED

TSR TSR TSR TSR TSR )ehcramnelierappa(drahorézàesimeR

TPNI TPNI TPNI TPNI TPNI eértne'depyT

P.CED P.CED P.CED P.CED P.CED elamicédelugriV

O.S.DR O.S.DR O.S.DR O.S.DR O.S.DR eéhciffaruelavaledtesffoteellehcE

FC.DR FC.DR FC.DR FC.DR FC.DR eéhciffaruelavnoitarugifnoC

*FC.1S *FC.1S *FC.1S *FC.1S *FC.1S 1engisnocedtniopnoitarugifnoC

*FC.2S *FC.2S *FC.2S *FC.2S *FC.2S 2engisnocedtniopnoitarugifnoC

*BD.1S *BD.1S *BD.1S *BD.1S *BD.1S 1engisnocedtniopetromenoZ

*BD.2S *BD.2S *BD.2S *BD.2S *BD.2S 2engisnocedtniopetromenoZ

*FC.TO *FC.TO *FC.TO *FC.TO *FC.TO euqigolanaeitrosalednoitarugifnoC

*O.S.TO *O.S.TO *O.S.TO *O.S.TO *O.S.TO euqigolanaeitrosaledtesffoteellehcE

FC.KL FC.KL FC.KL FC.KL FC.KL egalliuorrevednoitarugifnoC

LO± LO± LO± LO± LO± egrahcrusedlangiS±

FO.SR FO.SR FO.SR FO.SR FO.SR noituloséredtnemessapéD

9999 9999 9999 9999 9999 kaePtetniopteSsunemselsnadtnemessapédedruelaV

9991- 9991- 9991- 9991- 9991- kaePtetniopteSsunemselsnadtnemessapédedruelaV

FO.TN FO.TN FO.TN FO.TN FO.TN ettenruelavaledtnemessapéD

FO.TG FO.TG FO.TG FO.TG FO.TG eturbruelavaledtnemessapéD

1RE 1RE 1RE 1RE 1RE ellehcé'dnoitammargorpedruerrE

SR.T SR.T SR.T SR.T SR.T eratalednoitavitcaséD

SR.PS SR.PS SR.PS SR.PS SR.PS sialersednoitavitcaséD

TEN TEN TEN TEN TEN ettenruelaV

SORG SORG SORG SORG SORG eturbruelaV

1PS 1PS 1PS 1PS 1PS 1engisnocedtniopruelaV

2PS 2PS 2PS 2PS 2PS 2engisnocedtniopruelaV

KCOL KCOL KCOL KCOL KCOL edomneevitcanitseTESERnotuobelrusnoitca'leuqeuqidnI
ruopUNEMrusnoitca'leuquo)11egap.fc,D=SRis(erusem

.)02egap.fc(evitcanitsenoitammargorpalsnadrertner

* N’apparait que  si l’option relais est présente pour S1CF jusqu’à S2DB et que si l’option sortie
analogique est présente pour les paramètres de OT.CF à OT.S.O.
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CHAPITRE 4 - SPÉCIFICACHAPITRE 4 - SPÉCIFICACHAPITRE 4 - SPÉCIFICACHAPITRE 4 - SPÉCIFICACHAPITRE 4 - SPÉCIFICATIONSTIONSTIONSTIONSTIONS

ENTRÉE SIGNALENTRÉE SIGNALENTRÉE SIGNALENTRÉE SIGNALENTRÉE SIGNAL
Gammes d’entrée : 0-100 mV, ±50 mV, 0-10 V, ±5 V, 0-20 mA, 4-20 mA
Isolation : Crête 354 V par pas CEI / RMS -60 dB / RMC -120 dB
Protection : Entrées tension 240 V eff. maxi - Entrées courant 200 mA
Résistance : Gamme 100 mV ou ±50 mV : 100 MΩ
Gamme 10 V ou ±5 V : 1 MΩ
Entrée courant 20 mA : 5 Ω
Affichage : LED 14 segments 13.8 mm rouge ou vert
Symboles : 8888

CONVERSION ANALOGIQUE/NUMÉRIQUECONVERSION ANALOGIQUE/NUMÉRIQUECONVERSION ANALOGIQUE/NUMÉRIQUECONVERSION ANALOGIQUE/NUMÉRIQUECONVERSION ANALOGIQUE/NUMÉRIQUE
Technique : Double pente
Résolution interne : 15 bits
Vitesse lecture : 3/sec polarité automatique

PRÉCISION À 25 °CPRÉCISION À 25 °CPRÉCISION À 25 °CPRÉCISION À 25 °CPRÉCISION À 25 °C
Erreur maxi jauge/process : ±0.03 % de la valeur affichée ±1 point
Coeff. température : ±50 ppm/°C
Réponse pas : 1-2 sec
Temps de montée en temp.
pour une précision nominale : 30 min

SORTIE ANALOGIQUESORTIE ANALOGIQUESORTIE ANALOGIQUESORTIE ANALOGIQUESORTIE ANALOGIQUE
Type de signal : Courant ou tension
Niveau signal : 0-10 V, 4-20 mA ou 0-20 mA
Fonction : Assignée à une gamme d’affichage
Linéarité : 0.1 %

ALIMENTATIONALIMENTATIONALIMENTATIONALIMENTATIONALIMENTATION
Tension d’excitation : 24 V/25 mA ou 12 V/50 mA, 10 V/120 mA ou 5 V/60 mA
Tension : 115 V ou 230 Vca eff. ±15 %

ou 9.5 à 32 Vcc en option
Fréquence : 50-60 Hz en alimentation alternative
Puissance : 6 watts

ENVIRONNEMENTENVIRONNEMENTENVIRONNEMENTENVIRONNEMENTENVIRONNEMENT
Temp. de fonctionnement : 0 à 50 °C
Temp. de stockage : -40 à 85 °C
Humidité relative : 90 % à 40 °C (sans condensation)

CARACTÉRISTIQUES MÉCANIQUESCARACTÉRISTIQUES MÉCANIQUESCARACTÉRISTIQUES MÉCANIQUESCARACTÉRISTIQUES MÉCANIQUESCARACTÉRISTIQUES MÉCANIQUES
Découpe panneau : 45 x 92 mm (1/8 DIN)
Poids : 574 gr
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CHAPITRE 5 - CONFIGURACHAPITRE 5 - CONFIGURACHAPITRE 5 - CONFIGURACHAPITRE 5 - CONFIGURACHAPITRE 5 - CONFIGURATION USINETION USINETION USINETION USINETION USINE
Tableau 5.1 - Valeurs préréglées en usine

UNEMTNEMELE UNEMTNEMELE UNEMTNEMELE UNEMTNEMELE UNEMTNEMELE ENISUNOITARUGIFNOC ENISUNOITARUGIFNOC ENISUNOITARUGIFNOC ENISUNOITARUGIFNOC ENISUNOITARUGIFNOC

TPNI TPNI TPNI TPNI TPNI )Vm001-0eértne(001-0:eértne'depyT

P.CED P.CED P.CED P.CED P.CED .FFFF:elamicédelugrivalednoitisoP

O.S.DR O.S.DR O.S.DR O.S.DR O.S.DR 0001-0=Vm001-0:eéhciffaruelavaledtesffoteellehcE

FC.DR FC.DR FC.DR FC.DR FC.DR :eéhciffaruelavnoitarugifnoC
)eévitcatnavaecafneeraT(T=1.R

)Vµ01noituloséR(4=2.R
)eértlifruelavaleuqidniegahciffa'L(F=3.R

G=4.R )eturbteettenruelavneSRG/TNnotuobudétilannoitcnoF(
*FC.1S *FC.1S *FC.1S *FC.1S *FC.1S :1engisnocedtniopnoitarugifnoC

)sussed-uafitcatseengisnocedtniopeL(A=1.S
)élliuorrevnontseengisnocedtniopeL(U=2.S

)ettenruelavalàérapmoctseengisnocedtniopeL(N=3.S
*FC.2S *FC.2S *FC.2S *FC.2S *FC.2S :2engisnocedtniopnoitarugifnoC

)sussed-uafitcatseengisnocedtniopeL(A=1.S
)élliuorrevnontseengisnocedtniopeL(U=2.S

)ettenruelavalàérapmoctseengisnocedtniopeL(N=3.S
*BD.1S *BD.1S *BD.1S *BD.1S *BD.1S 3000:1engisnocedtniopetromenoZ

*BD.2S *BD.2S *BD.2S *BD.2S *BD.2S 3000:2engisnocedtniopetromenoZ

*FC.TO *FC.TO *FC.TO *FC.TO *FC.TO :eitrosednoitarugifnoC
)eévitcaeuqigolanaeitroS(E=1.0
)tnaruoceuqigolanaeitroS(C=2.0

)ettenruelavaltiuseuqigolanaeitroS(N=3.0
*O.S.TO *O.S.TO *O.S.TO *O.S.TO *O.S.TO :eitrosedtesffoteellehcE

ccAm02-4=0001-0
*1PS *1PS *1PS *1PS *1PS 0000:1engisnocedtniopruelaV

*2PS *2PS *2PS *2PS *2PS 0000:2engisnocedtniopruelaV

FC.KL FC.KL FC.KL FC.KL FC.KL )elbissopengisnocedstniopsedegalgéR(E=PS
)evitcaTESERehcuoT(E=SR

)STPTESrapengisnocedstniopsederutceL(0=3L

Excitation capteurExcitation capteurExcitation capteurExcitation capteurExcitation capteur : 10 Vcc

* N’apparait que si les options relais ou sortie analogique sont présentent dans l’appareil.
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EXEMPLE DE MISE À LEXEMPLE DE MISE À LEXEMPLE DE MISE À LEXEMPLE DE MISE À LEXEMPLE DE MISE À L’ÉCHELLE’ÉCHELLE’ÉCHELLE’ÉCHELLE’ÉCHELLE

Pour un capteur 4 fils de type pont de jauges

1 - Informations minimum à connaitre avant d’effectuer la programmaton1 - Informations minimum à connaitre avant d’effectuer la programmaton1 - Informations minimum à connaitre avant d’effectuer la programmaton1 - Informations minimum à connaitre avant d’effectuer la programmaton1 - Informations minimum à connaitre avant d’effectuer la programmaton

• Gamme d’utilisation du capteur
Exemple : 0 à 50 Newton

• Sensibilité pour l’étendue de mesure (soit pour 50 Newton)
Exemple : 1.850 mV/Volt d’excitation

• Alimentation à fournir au capteur
Exemple : 10 à 15 Vdc

• Affichage désiré par le client
Exemple : 50.0 ou 50.00 si possible pour 50 Newton

2 - Configuration à effectuer sur l’INF-C2 - Configuration à effectuer sur l’INF-C2 - Configuration à effectuer sur l’INF-C2 - Configuration à effectuer sur l’INF-C2 - Configuration à effectuer sur l’INF-C

• Configuration de l’excitation délivré par l’INF-C à 10 V par S1 (Voir tableau 1.2 page 3)

• Mesure de l’excitation fournie par l’INF-C, capteur branché entre TB2-2 (+E) et TB2-1 (-E)
Exemple : 10.615 Vdc

• Calcul du signal délivré en retour par le capteur pour 50 Newton avec cette excitation (10.615 V)
Exemple : 10.615 x 1.850 = 19.63775 mV

• Configuration de S1 pour l’entrée signal :

11111 - Cas d’un capteur bipolaire travaillant en
traction et en compression (±50 Newton), le
signal variera donc de -19.638 à +19.638 mV.

Positionnement des switchs S1 :

Type excitation 10 V

Type entrée signal ±50 mV

NBNBNBNBNB : Sensibilité du capteur = 392.76 µV/N

2 2 2 2 2 - Cas d’un capteur unipolaire travaillant
uniquement en effort positif (0 à 50 Newton),
le signal variera donc de 0 à 19.638 mV.

Positionnement des switchs S1 :

Type excitation 10 V

Type entrée signal 0-100 mV

NBNBNBNBNB : Sensibilité du capteur = 392.76 µV/N
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EXEMPLE DE MISE À LEXEMPLE DE MISE À LEXEMPLE DE MISE À LEXEMPLE DE MISE À LEXEMPLE DE MISE À L’ÉCHELLE (SUITE)’ÉCHELLE (SUITE)’ÉCHELLE (SUITE)’ÉCHELLE (SUITE)’ÉCHELLE (SUITE)

Pour un capteur 4 fils de type pont de jauges

3 - Programmattion des paramètres de base de l’INF-C avant mise à l’échelle3 - Programmattion des paramètres de base de l’INF-C avant mise à l’échelle3 - Programmattion des paramètres de base de l’INF-C avant mise à l’échelle3 - Programmattion des paramètres de base de l’INF-C avant mise à l’échelle3 - Programmattion des paramètres de base de l’INF-C avant mise à l’échelle

11111 - Cas d’un capteur bipolaire échelle de -50 à
+50 Newton (voir page 17 chap. 2)

• Mettre INPT à 50 mV (cf. page 7)

• Mettre DEC.P à FFF.F (cf. page 7)

Nota : La capacité d’affichage minimum étant
de -1999 points, nous ne pourrons pas avoir
mieux que -50.0 (Newton) affiché soit -500
points.

• Mettre dans RD.CF (cf. page 8)
R.1 = R
R.2 = 1, soit une résolution de 10 µV/point
R.3 = F
R.4 = G

Nota : Pour bien choisir la valeur de R.2 (dans
le cas d’un capteur bipolaire), il faut recher-
cher une lecture possible du signal bas (dans
IN1) la plus proche de -1999 points, mais en
deça.

Ainsi on pourra lire dans IN1 de RD.S.O -1964
points (-19638 µV/10µV par point).

22222 - Cas d’un capteur unipolaire échelle de 0 à
+50 Newton (voir page 17 chap. 2)

• Mettre INPT à 100 mV (cf. page 7)

• Mettre DEC.P à FF.FF (cf. page 7)

Nota : La capacité d’affichage maximum
étant de +9999 points nous pourrons avoir
50.00 (Newton) affiché soit 5000 points.

• Mettre dans RD.CF (cf. page 8)
R.1 = R
R.2 = 1, soit une résolution de 2 µV/point
R.3 = F
R.4 = G

Nota : Pour bien choisir la valeur de R.2 (dans
le cas d’un capteur unipolaire), il faut
rechercher une lecture possible du signal haut
(dans IN2) la plus proche de +9999 points,
mais pas au dela.

Ainsi on pourra lire dans IN2 de RD.S.O 9819
points (+19638/2 µV par point)
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EXEMPLE DE MISE À LEXEMPLE DE MISE À LEXEMPLE DE MISE À LEXEMPLE DE MISE À LEXEMPLE DE MISE À L’ÉCHELLE (SUITE)’ÉCHELLE (SUITE)’ÉCHELLE (SUITE)’ÉCHELLE (SUITE)’ÉCHELLE (SUITE)

Pour un capteur 4 fils de type pont de jauges

4 - Programmation des paramètres de mise à échelle4 - Programmation des paramètres de mise à échelle4 - Programmation des paramètres de mise à échelle4 - Programmation des paramètres de mise à échelle4 - Programmation des paramètres de mise à échelle

11111 - Méthode théorique sans génération de signal ni d’effort physique sur le capteur
Capteur bipolaire (-50 à +50 Newton) Capteur unipolaire (0 à 50 Newton)

  A ce niveau de programmation, on commencera par appuyer sur NT/GRSNT/GRSNT/GRSNT/GRSNT/GRS (lorsque le premier chiffre de

gauche clignote), quitte à revenir sur sa valeur dés le départ si celle-ci était déja correcte, et ce afin de ne pas se
retrouver dans le cas de réglage ci-dessous (méthode chapitre 4 point 2).

Puis on appliqura la méthode d’écriture décrite en  

22222 - Méthode avec génération de signal ou d’effort physique connu sur le capteur

Capteur bipolaire (-50 à +50 Newton) Capteur unipolaire (0 à 50 Newton)

  A ce niveau de la programmation : NT/GRSNT/GRSNT/GRSNT/GRSNT/GRS sert à faire varier le chiffre clignotant de 0 à 9, - et -1
TARE TARE TARE TARE TARE sert à déplacer le chiffre clignotant
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CAVCAVCAVCAVCAVALIERS ACCESSIBLES À LALIERS ACCESSIBLES À LALIERS ACCESSIBLES À LALIERS ACCESSIBLES À LALIERS ACCESSIBLES À L’INTÉRIEUR DE L’INTÉRIEUR DE L’INTÉRIEUR DE L’INTÉRIEUR DE L’INTÉRIEUR DE L’APP’APP’APP’APP’APPAREILAREILAREILAREILAREIL
SUR LA CARTE MÈRE (CONFIGURASUR LA CARTE MÈRE (CONFIGURASUR LA CARTE MÈRE (CONFIGURASUR LA CARTE MÈRE (CONFIGURASUR LA CARTE MÈRE (CONFIGURATION USINE)TION USINE)TION USINE)TION USINE)TION USINE)

REILAVAC REILAVAC REILAVAC REILAVAC REILAVAC NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED NOITPIRCSED

A-3S A-3S A-3S A-3S A-3S .tnavaecafaledsriossuop-snotuobselevitca:éllatsnI
.tnavaecafaledsriossuop-snotuobselevitcaséD:évelnE

B-3S B-3S B-3S B-3S B-3S .egannolaté'dsruetcafxuaredécca'dtemrep:éllatsnI
.)enisu(egannolaté'dsruetcafselelliuorrev:évelnE

C-3S C-3S C-3S C-3S C-3S Zis(ecnadépmiessabsèrtàegrahccevanoisneteuqigolanaeitros:éllatsnI
≤ K1 Ω .snoituacérpsednargsulpselcevaéllatsniertêtiodreilavaceC.)

D-3S D-3S D-3S D-3S D-3S éllatsniertêsruojuottioD

E-3S E-3S E-3S E-3S E-3S nE.UNEMehcuotalelliuorrevreilavacec,B-3Ssnaséllatsnitseli'uqsroL
udegahciffa'leuqovorpUNEMehcuotalrusnoitcaenu,erusemedom

.erusemedomneruoterelte)élliuorrev(KCOLegassem


